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EC Declaration of conformity

We, SKF Maintenance Products, Meidoornkade 14, 3992 AE Houten,
The Netherlands herewith declare under our sole responsibility

that the products described in these instructions for use, are in
accordance with the conditions of the following Directive(s):

EMC DIRECTIVE 2014/30/EU

RoHS DIRECTIVE (EU) 2015/863

and are in conformity with the following standards:

Emissions EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Immunity EN 61000-6-1:2007

The laser is classified in accordance with
EN 60825-1:2014 (class Il power< 1mw)

Houten, The Netherlands, May 2020

f}xa{m/ c €

Mrs. Andrea Gondova
Manager Quality and Compliance
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Safety recommendations

Always read and follow the operating instructions for use.
Never stare directly into the laser source.

Never aim the laser beam into anyone eyes.

Never open the instrument and attempt to adjust the output of
the laser.

All repair work should be taken care of by an SKF repair shop.

WARNING
LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
P<ImW A=635nm
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1. General features

The SKF laser tachometer set TKRT 20 features a large vertical LCD display
that gives excellent visibility in most applications.

It has an “Inverting display feature” which maintains the display in the correct
plane for the user, for example when pointing the unit down into machinery.

This inverting display feature offers greater operational flexibility in almost any
application where access is difficult. Laser optics provide enhanced

optical performance compared to standard non-contact tachometers.

It is supplied with a contact adaptor for rpm and linear speed contact
applications. Other features include Maximum and Minimum speed Capture
and Average speed modes.

—— Battery low

Auto range

On target
Program

+—— ONup
+—+— ON down
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2. Technical data

General

Display

Displayed resolution
Memory

Low battery indicator
Auto Switch Off

Measurement
Optical modes
Contact modes

Count modes

Time interval

Speed capture feature
Sampling time

Linear Speed

Optical Measurement
Rotational speed range
Accuracy

Measuring distance
Angle of operation
Laser sensor

Remote laser sensor

Contact Measurement
Rotational speed range
Accuracy

Contact adaptors

Inverting LCD Vertical 5 digit display

Fully Auto ranging up to 0,001 digit or +1 digit fixed
Last reading held for 1 minute

Yes

After 1 minute

rpm and rps (also Count and Time interval)

rpm and rps, metres, yards, feet, per min and
per sec

total revs, metres, feet, yards
in seconds between pulses (reciprocal rate)
Maximum, Minimum or Average rate

0,8 seconds or time between pulses
0,1 seconds auto-selection in Max or Min
capture mode

0,3 to 1500 metres/min (4 500 ft/min) or
equivalent in seconds

3t0 99999 r/min

+0,01% of reading +1 digit

50 mm to 2000 mm (1.9 in.- 78.7 in.)
+80°

1 x built-in class 2 laser

Optional TMRT 1-56

Max. 50000 rpm for 10 sec

+1% of reading +1 digit

Included with rpm cone & removable metric
wheel assembly
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Battery and Power
Battery
Operation time

Additional charging
capability

Size and Weight
Product Dimensions
Product Weight

Total weight
(incl. case)

4 x AAA alkaline type IEC LRO3
24 hours continuous use

N/A

213 x 40 x 39 mm (8.3 x 1.5 x 1.5 in.)
170 g (0.37 1b)

765 g
(1.7 1b)

Operating Requirements

Operating temperature
Storage temperature
Relative Humidity

IP rating

Case contents

0 to 40 °C (32 to 104°F)

-10 to +50 °C (14 to 122°F)
10 to 90% RH non-condensing
IP 40

1 x SKF Tachometer TKRT 20

1 x set of contact adaptors TMRT 1-57
4 x AAA batteries

1 x set of reflective tape

1 x printed Instructions for Use

1 x Calibration certificate
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3. Default setting - rpm mode, non autoranging

3.1 Programming - measurement mode selection

All measurement modes are chosen by this method and once confirmed,
selected mode remains in permanent memory until re-programmed by the user.

To change mode hold programme button on and press up measure
button and then release hoth buttons, the display will now illuminate all
icons, and the current range will flash.

To select new measurement mode press either up or down button to scan
through the modes, when the required mode icons flash release measure
button & press programme button once to confirm settings.

For non-speed modes the unit is now programmed and ready for use.

To select mx, mn, av. modes continue to scroll through each one, if

the mode is not required, stop scan when all three icons illuminate
continuously, then press programme button once.

The instrument is now ready to use.

Note:
Selected parameters will be retained until reprogrammed.

3.2 Optical revolutions speed measurement - rpm or rps

See section 3.1

Attach small reflective target to machine shaft

(typically 6 mm x 25 mm).

Start machine and point the tachometer towards the target.

Press and hold either of the ON up/down buttons to suit application
and hold continuously.

Aim light beam onto target, ensure “on-target” sign is lit or flashing
steadily.

Read off rpm, releasing button will hold last reading.

Last rpm reading will be held in display for 1 minute.

Press the On button to zero reading or take another measurement.
Releasing the ON switch will hold the reading automatically for

1 minute, automatic switch off.
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3.3 Contact revolution speed measurement - rpm or rps

See section 3.1

Fit contact adapter into the tachometer and ensure a good click

fit connection.

Start machine and make clean contact with the recess in shaft end (wheel
can be removed).

Contact the shaft end via the rubber cone, ensure a steady firm pressure is
applied and that the instrument is in line accurately with the machine shaft.
Press and hold either up or down measure button as required & read speed.
Releasing the ON switch will hold the reading automatically for

1 minute, automatic switch off.

3.4 Linear contact speeds measurement - metres, yds, feet etc.

See section 3.1

Fit contact adaptor as above.

Keeping the on button pressed, now place the contact wheel on the
moving surface and read the linear rate, ensure wheel is vertical to the
moving surface.

Releasing the on button will then hold the last reading in the display
for 1 min.

The instrument retains selected measurement mode for further linear
measurements after switch off until programmed to a different mode.

3.5 Autorange selection - speed modes only

While taking a measurement using either up or down measure button,
the user can toggle between auto and non-auto mode by pressing the
programme button, in the auto mode, the A icon will illuminate.

3.6 Average speed monitoring mode - av.

See section 3.1

Average speed mode - this mode provides a rolling average of the last
8 measured values.

Press and hold the On/off button at the forward arrow position and hold
continuously

Aim light beam onto target, ensure “on-target” sign is on at bottom of
display screen.

Take rpm reading.
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3.7 Operation of Maximum & Minimum modes

Speed Capture functions - mx, mn.

See section 3.1

Having selected the required mode, i.e. Maximum or Minimum, (mx,mn).
You are now ready to Capture a reading “On Demand” but continuing to
operate normally.

When a capture test is ready to commence, while the Measure button is
held On, press Programme button once, at this point the instrument will
switch into high speed Timebase mode,

(0,1 Seconds) and will Capture the highest or lowest reading after
pressing the Programme button.

Releasing the On button will hold the reading and cancel the Capture
mode until another Capture measurement is required, when 3.7 should
be repeated.

3.8 Count measurement mode - cnt

See section 3.1

Select the count mode (cnt).

For counting revolution optically, point the light beam at the target and
the instrument will measure all revolutions (revs) until button is released,
the display will hold Count for 1 minute.

By contact method, fit contact adaptor, press speed cone onto the end of
the shaft, the Instrument will count revolutionds.

3.9 Total Linear Length measurements - mt, ft, yd

See section 3.1

Select any linear unit of measurement, press contact wheel onto moving
surface and commence Count by pressing & holding Measure button On,
Count will increment until button is released.

The displayed value can be scanned through the equivalent values of
Metres, Feet, Yards, Count by pressing the Programming button, the
instrument automatically calculates the appropriate reading.

Note:
Measurement Units will be stored in originally programmed
parameter e.g. metres.

10
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3.10 Time interval measurement - int

See section 3.1

Select int mode.

This mode allows measurement of Time between pulses from
optical system (or contactor).

Optically the instrument will measure the time in seconds between
pulses, useful for cycle timing of reciprocating machinery.

(Time in seconds per revolution), which equals reciprocal speed.
Very slow speeds can be measured in this mode below 3 rpm.

3.11 Display orientation - Inverting function - All modes

The instrument can be used through 180° rotation

(e.g. with the light beam pointing downward into a machine),

the display inverts so that normal reading can take place.

The UP Button selects normal mode for optical and contact measurements.
The Down button selects the display inversion mode and the whole
display including relevant icons will reverse through 180 degrees allowing
access to difficult applications.

3.12 Remote Input

The TKRT 20 can be connected to a remote laser sensor, designation
TMRT 1-56. Plug the remote input into the jack socket located at the rear
end of the instrument. The TKRT 20 will now operate as normal but the
sensing will be via the remote laser.

The remote sensor may be hand held or mounted on a bracket,
designation TMRT 1-60, enabling permanent mounting.

Note:
The internal optical system is automatically disabled in this mode.

3.13 Battery replacement

Power requirements: 4 x AAA alkaline cells.
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4. Maintenance

Important:

Repair or servicing should only be carried out by SKF.

1. The TKRT 20 is not intended to be exposed to dusty conditions.

2. |f excessive wear/corrosion has taken place to the plating on
the housing and another colour begins to show through,
the unit must be returned to SKF for attention.

3. The TKRT 20 should not be subjected to mechanical or thermal stress,
nor should it be subjected to any aggressive substances.

Note:

This instrument has been designed such that it will not give rise to
injury or other harm due to contact, nor will it produce excessive heat,
infrared, electromagnetic or ionising radiation, nor does it have any

non-electrical dangers.

5. Spare parts and accessories

Designation
TMRT 1-56
TMRT 1-57
TMRT 1-57K
TKRT-RTAPE
TMRT 1-60
TDTC 1/A

Description

Laser remote sensor

Contact adapter

Tyre and RPM cone set

Reflective tape

Bracket for laser remote sensor
General toolcase without inlay, size A

12
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Déclaration de conformité UE

Nous, SKF Maintenance Products, Meidoornkade 14, 3992 AE Houten,
Pays-Bas déclarons sous notre responsabilité que les produits décrits
dans ces instructions d'utilisation sont conformes aux conditions de la
ou des directive(s) :

DIRECTIVE CEM 2014/30/UE

DIRECTIVE RoHS (EU) 2015/863

et sont en conformité avec les normes suivantes :

EN 61000-6-3:2007+A1:2011 sur les émissions

N 61000-6-1:2007 sur limmunité.

Le laser est homologué CE et sa classification est conforme aux normes :
EN 60825-1:2014 (class Il power< 1mw)

Houten, Pays-Bas, Mai 2020

f}xa{m/ c €

Mme Andrea Gondova
Responsable Qualité et Conformité
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Recommandations de sécurité

e Lisez attentivement ces consignes et veillez a toujours les respecter
lors de lutilisation.
e Ne fixez jamais directement la source laser.
e Ne dirigez jamais le rayon laser vers les yeux d'une tierce personne.
e Ne tentez jamais d’'ouvrir linstrument ni de régler la puissance
du laser.
e Toute réparation doit étre effectuée dans un atelier de réparation SKF.

WARNING
LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
P<ImW A=635nm

SKF TKRT 20
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1. Caractéristiques générales

Le tachymetre laser et par contact SKF TKRT 20 est équipé d'un grand afficheur
vertical a cristaux liquides qui offre une lisibilité optimale dans la plupart des
applications. Il dispose d'une « fonction affichage inversé » qui consiste a afficher
le résultat dans un plan adapté a lorientation de linstrument, par exemple lorsque
celui-ci est incliné vers le bas a l'intérieur d'une machine.

Cette fonction diaffichage inversé confere a linstrument une grande souplesse
d'utilisation dans la plupart des applications difficiles d'acces. Le systeme laser offre
des performances optiques supérieures aux tachymetres sans contact standard.
Le TKRT 20 est fourni avec un adaptateur destiné a la mesure par contact des
vitesses de rotation et vitesses linéaires. D'autres fonctions sont également
disponibles comme les modes de mesure de la vitesse maximum, minimum

et moyenne.

Battery low /
— Piles déchargées

| Auto range / Ajustement plage
automatique

+— On target / Témoin de visée
I~ Program / Programme

— ONup/

Marche mode normal
L— ON down / )
Marche mode inverse
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2. Caractéristiques techniques

Généralités
Ecran

Plage de résolution
Mémoire

Témoin de piles
déchargées

Arrét automatique

Mesure
Modes optiques
Modes de contact

Modes de comptage
Mesure de la durée

Fonction capture de
vitesse

Temps de balayage

Plage de vitesse linéaire

Mesure optique

Plage de vitesse de
rotation

Précision

Distance de mesure
Angle d'utilisation
Capteur laser

Capteur laser a distance

Affichage vertical inversible 5 chiffres a cristaux
liquides

Auto-réglage jusqua 0,001 chiffre ou #1 chiffre
Rappel de la derniére valeur pendant 1 minute

Oui
Aprés 1 minute

tr/min et tr/s (comptage et temps d'intervalle)

tr/min et tr/s, meétres, pieds, yards, par min et par
sec

nombre total de tours, métres, pieds, yards

en secondes de lintervalle entre les impulsions
(mouvement alternatif)

vitesse maximum, minimum ou moyenne

0,8 secondes ou temps entre les impulsions
0,1 seconde en réglage automatique dans le
mode capture Max ou Min

0,3 a 1500 metres/min ou [équivalent en secondes

3299999 tr/min

+0,01% de la valeur affichée +1 chiffre
50 mm a 2000 mm

+80°

1 laser integré de classe 2

En option réf. TMRT 1-56

SKF TKRT 20
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Mesure avec adaptateur de contact

Plage de vitesse de
rotation

Précision
Adapteur de contact

Alimentation
Type de piles
Temps de fonctionnement

Chargeur additionnel
Capacité de chargement

Dimension et poids
Dimension de la mallette
Poids total

Poids total
(mallette incl.)

Max. 50000 tr/min pendant 10s
+1% de la valeur affichée +1 chiffre

Ensemble complet avec pointe tr/min et roue

meétrique démontable inclus.

4 piles alkalines type AAA IEC LRO3
24 heures d'utilisation en continue

N/A

213 x 40 x 39 mm
170 g
7659

Conditions de fonctionnement

Température de
fonctionnement

0 to 40°C

Température de stockage —10 to +50°C

Humidité relative
Indice de protection (IP)

Mallette SKF

Contenu
de la mallette

HR de 10 a 90% sans condensation
IP 40

1 x Tachymetre SKF TKRT 20

1 x ensemble d'adaptateurs de contact
TMRT 1-57

4 x piles AAA

1 x kit ruban réflechissant

1 x manuel d'utilisation

1 x certificat de calibration

18

SKF TKRT 20



3. Configuration par défaut: mode tr/min,

auto-réglage désactivé

3.1 Programmation - sélection du mode de mesure

La méthode ci-dessous permet de sélectionner n'importe quel mode de
mesure. Apres confirmation de la sélection, celui-ci est conservé dans la
mémoire rémanente jusqu’a ce que l'utilisateur modifie la programmation.

Pour modifier le mode, maintenez le bouton Programme et la fleche vers
le haut enfoncés, puis relachez ces deux boutons :

toutes les icones sallument sur l'afficheur et la plage en cours d'utilisation
clignote.

Pour sélectionner un nouveau mode de mesure, utilisez l'une des fleches
pour faire défiler les modes. Lorsque les icones correspondant au mode
souhaité clignotent, relachez le bouton fléche et appuyez une fois sur

le bouton Programme pour confirmer la configuration. Lappareil est
désormais programmé et prét a fonctionner pour les modes autres que
les modes de capture de vitesse.

Pour sélectionner les modes mx, mn, av. (maximum, minimum ou
moyenne), poursuivez le défilement. Si vous ne souhaitez pas activer

ces modes, arrétez le défilement lorsque les trois icones sallument en
continu, puis appuyez une fois sur le bouton Programme. Linstrument est
maintenant prét a fonctionner.

Remarque :
Les paramétres sélectionnés sont conservés en mémoire jusqu’a ce qu'une
nouvelle programmation soit effectuée.

3.2 Mesure optique des vitesses de rotation - en tr/min ou tr/s.

Voir section 3.1

Fixez une petite cible réfléchissante sur l'arbre de la machine
(dimensions types 6mm x 25mm)

Démarrez la machine et orientez le tachymeétre en direction de la cible.
Appuyez sur lun des boutons-fleches en fonction de l'application et
maintenez-le enfoncé.

Dirigez le rayon lumineux sur la cible en vérifiant que le témoin de

« visée correcte » est allumé ou clignote de maniére réguliere.

Relevez la vitesse de rotation. Lorsque vous relachez le bouton,

la derniére valeur reste affichée.

La derniére valeur de vitesse de rotation reste affichée pendant 1 minute.
Appuyez sur le bouton-fléche pour réinitialiser laffichage ou procéder a
une autre mesure.

Lorsque lon relache le bouton-fleche, la derniére valeur est automatiquement
rappelée pendant 1 minute avant la mise hors tension, également automatique.

SKF TKRT 20 19



3.3 Mesure par contact des vitesses de rotation - en tr/min
ou tr/s.

Voir section 3.1

e Installez ladaptateur de contact sur le tachymeétre en veillant a ce qu'il
soit correctement enclenché.

e Démarrez la machine et établissez un contact franc avec la rainure en
bout d'arbre (la roue peut étre retirée).

e FEtablissez le contact avec l'extrémité de larbre a l'aide de la pointe en
caoutchoug, en veillant a appliquer une pression ferme et constante et a
obtenir un alignement précis de l'instrument avec l'arbre de la machine.

e Maintenez lun des boutons-fleches enfoncé selon les besoins et relevez la
vitesse.

e Lorsque l'on relache le bouton-fleche, la derniere valeur est
automatiquement rappelée pendant 1 minute avant la mise hors tension,
également automatique

3.4 Mesure par contact de vitesses linéaires - en métres,
yds, pieds etc.
Voir section 3.1

e |nstallez ladaptateur de contact comme expliqué ci-dessus.

e Tout en maintenant le bouton-fleche enfoncé, placez la roue de contact
contre la surface en mouvement de maniére parfaitement verticale et
relevez la vitesse linéaire.

e Lorsque l'on relache le bouton-fleche, la derniére valeur relevée reste
affichée pendant 1 minute.

e Envue de mesures de vitesses linéaires ultérieures, le mode de mesure
sélectionné est conservé en mémoire aprés la mise hors tension de
l'instrument jusqu’a ce qu’'un mode différent soit programmé.

3.5 Sélection de la fonction modes auto-réglage - vitesse
uniqguement

e Lors dune mesure effectuée a laide de lun des boutons-fleches,
lutilisateur peut basculer du mode auto-réglage au mode manuel en
appuyant sur le bouton Programme.
En mode auto-réglage, l'icone A est activée.
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3.6 Mode Contrdle de la vitesse moyenne - av.
Voir section 3.1
e Mode Vitesse moyenne — ce mode détermine la moyenne mobile des
8 dernieres valeurs mesurées.
e Maintenez la fleche vers le haut du bouton Activation/désactivation enfoncée.
e Dirigez le rayon lumineux sur la cible en vérifiant que le témoin de
« visée correcte » est allumé en bas de l'afficheur.
e Relevez la vitesse de rotation.

3.7 Utilisation des modes de capture des vitesses
Maximum et Minimum - mx, mn.
Voir section 3.1

e Sélectionnez le mode souhaité, Maximum ou Minimum (mx, mn).

e Linstrument continue de fonctionner normalement, mais vous avez
maintenant la possibilité de capturer une valeur « A la demande ».

e Lorsqu'un test de capture est sur le point de démarrer, appuyez une
fois sur le bouton Programme tout en maintenant le bouton-fleche 14
enfoncé. Linstrument passe alors en mode Base de temps vitesse rapide
(0,1 seconde) et capture la valeur la plus grande ou la plus faible.
Si l'on relache le bouton-fleche, la valeur reste affichée et le mode
Capture est désactivé. Lutilisateur doit répéter '‘étape 3.7 pour procéder a
une nouvelle capture.

3.8 Mode Compteur-cnt
Voir section 3.1

e  Sélectionnez le mode Compteur (cnt)

e Pour procéder au comptage optigue du nombre de tours, dirigez le rayon
lumineux vers la cible. L'instrument mesure alors le nombre de tours
(revs) jusqu’a ce que vous relachiez le bouton. Le résultat du comptage
reste affiché pendant 1 minute.

e Pour la méthode de mesure par contact, appuyez la pointe contre lextrémité
de larbre afin que linstrument puisse compter le nombre de tours.

3.9 Mesures de longueurs totales - mt, ft, yd
Voir section 3.1

e Sélectionnez une unité de mesure linéaire, appuyez la roue de contact
contre une surface en mouvement et lancez le Compteur en appuyant sur
le bouton-fleche. Le compteur sarréte lorsque l'on relache le bouton.

e Lavaleur affichée peut étre convertie automatiquement par l'instrument en
meétres, pieds, yards ou valeur cumulée a laide du bouton Programme.
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Remarque :
La valeur est enregistrée dans 'unité de mesure paramétrée
dans la configuration d'origine, le metre par exemple.

3.10 Mesure d’intervalles de temps - int
Voir section 3.1

e Sélectionnez le mode int.

e Ce mode permet de mesurer le temps écoulé entre deux impulsions a
laide du systéme optigue (ou d'un contacteur).

e Linstrument effectue une mesure optigue du temps en secondes écoulé
entre deux impulsions, ce qui savére tres utile pour la programmation
des cycles des machines alternatives.

e (Durée d'un tour en secondes), ce qui équivaut a une vitesse alternative.

e Ce mode permet de mesurer des vitesses tres faibles, inférieures a
3 tr/min.

3.11 Orientation de l'affichage - Fonction affichage
inversible - Ensemble des modes

e Une rotation de linstrument jusqu’a 180° (rayon lumineux orienté vers
le bas a l'intérieur de la machine, par ex.) ne nuit pas a la lecture puisque
laffichage s'inverse.

e Lafléche vers le haut permet de sélectionner le mode normal pour les
mesures optiques et par contact.

e Lafléche vers le bas permet de sélectionner le mode inversion de
laffichage. Laffichage de l'ensemble des données, y compris les icones
actives, s'inverse de 180 degrés pour faciliter la lecture dans les
applications d'acces difficile.

3.12 Entrée pour capteur a distance

e Le TKRT 20 peut étre connecté a un capteur laser a distance
TMRT 1 - 56. Connectez le capteur a distance a la prise femelle située
a larriére de l'instrument. Le TKRT 20 fonctionne normalement mais la
mesure seffectue désormais par l'intermédiaire du capteur laser a distance.
e Le capteur laser a distance peut étre tenu d'une main ou fixé sur un support
TMRT 1 - 60 pour une installation permanente.

Remarque :
Lorsque ce mode est utilisé, le systéme optique interne est
automatiquement désactive.

3.13 Remplacement des piles
e Alimentation : 4 piles alcalines AAA
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4. Maintenance

Important :

Les opérations de réparation ou de maintenance doivent étre
effectuées exclusivement par SKF.

1. Le TKRT 20 n'est pas congu pour étre exposeé a la poussiere.

2. Sile revétement du boitier présente des traces d'usure/corrosion
importante et qu'une autre couleur commence a transparaitre, lunité doit
8tre retournée a SKF pour un controle.

3. Le TKRT 20 ne doit étre soumis a aucune contrainte mécanique ou
thermigue, ni mis en contact avec des substances agressives.

Remarque:

Cet instrument a été concu de maniere a éviter tout risque de blessure par
contact, de dégagement de chaleur excessive, de rayonnement infrarouge,
électromagnétique ou ionisant ainsi gue tout autre risque non électrigue.

5. Piéces de rechange et accessoires

Désignation
TMRT 1-56
TMRT 1-57
TMRT 1-57K
TKRT-RTAPE
TMRT 1-60
TDTC 1/A

Description

Capteur laser a distance

Adaptateur de contact

Ensemble roue et pointe tr/min

Ruban réfléchissant

Support pour capteur laser a distance
Mallette de transport sans insert, dimension A

SKF TKRT 20
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CE Konformitatserklarung

Die SKF Maintenance Products, Meidoornkade 14, 3992 AE Houten,
Niederlande erklart hiermit unter unserer alleinigen Verantwortung,
dass die in dieser Gebrauchsanweisung beschriebenen Produkte den
folgenden Richtlinien und Normen entsprechen:

EMV-RICHTLINIE 2014/30/EU

RoHS-RICHTLINIE (EU) 2015/863

auBerdem stimmen sie mit den folgenden Normen (berein:
Emissions EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Immunity EN 61000-6-1:2007

Der Laser ist gemaR den folgenden Normen klassifiziert:
EN 60825-1:2014 (class Il power< 1mw)

Houten, in den Niederlanden, Mai 2020

Mrs. Andrea Gondova
Manager Quality and Compliancea

f}xa{m/ c €

SKF TKRT 20
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Betriebsanleitung genau durch und halten

Sie sich immer daran.

Schauen Sie keinesfalls direkt in den Lasertransmitter.

Richten Sie den Laserstrahl niemals auf die Augen.

Offnen Sie das Gerat unter keinen Umstanden und versuchen

Sie nicht, die Ausgangsleistung des Lasers einzustellen.

Alle Reparaturen dtirfen nur von einer SKF Werkstatt durchgeftihrt
werden.

WARNING
LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
P<ImW A=635nm

26
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1. Beschreibung

Der SKF Laser-Tachometer TKRT 20 hat ein groBes, vertikales LCD Display
welches bei den meisten Anwendungen sehr gut ablesbar ist. Bei diesem
Gerat ist die LCD-Anzeige invertierbar wodurch die im Display angezeigten
Werte weiterhin lesbar bleiben, auch wenn der Tachometer zum Beispiel nach
unten in die Maschine gerichtet wird.

Diese Eigenschaft der invertierbaren Anzeige ermaglicht eine groRere funktionale
Flexibilitat bei fast allen Anwendungen, die nur schwer zuganglich sind. Laser
Optik liefert eine hohere optische Leistung im Vergleich zu berihrungslosen
Standard-Tachometern. Der Tachometer TKRT 20 wird mit einem Kontaktadapter
flr Umdrehungen pro Minute und lineare Geschwindigkeitsmessungen geliefert.
Weitere Maglichkeiten sind zum Beispiel die Messung von Minimum und
Maximum Geschwindigkeiten und des Durchschnittsgeschwindigkeits Modus.

Battery low / Batterie-
spannungsanzeige

=

3§ 5 235 B EEE@

+—— Auto range / Autorange
1 Ontarget/ “Ziel"-Anzeige
&— #—1— Program / Programmsteuerung

e +—— ON up/EIN Taste Auf
+—— ON down / EIN Taste Ab
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2. Technische Daten

Allgemeine Informationen

Anzeige
Anzeigenauflosung

Speichermaglichkeiten

Anzeige bei schwacher
Batterie

Abschaltung

Erfassungsarten
optisch

mit Kontaktadapter

Zahlmodi
Zeitintervall
Drehzahlerfassung
Messdauer

Lineargeschwindigkeit

Optische Messung
Drehzahlbereich
Genauigkeit
Laser-Reichweite
Messwinkel
Laserklasse
Fern-Lasersensor

5-stelliges, umkehrbares LCD-Display

Automatische Anpassung bis 0,001 Stellen oder
fest mit +1 Stelle

Letzter Wert fiir 1 Minute Einstellungen bleiben
nach dem Ausschalten erhalten

Ja
automatisch, nach 1 Minute

min? und sek
(auch Zahlung und Zeitintervall)

min~, sek, m/min, m/s, yd/min, yd/s,
ft/min, ft/s

Gesamtumdrehungen, Meter, FuR, Yard
Sekunden zwischen Impulsen (Kehrwert)
Maximalwert, Minimalwert oder Mittelwert

0,8 Sekunden oder Zeit zwischen Impulsen
0,1 Sekunden, autom. Auswahl in den
Erfassungsmodi Max und Min

0,3 bis 1 500 m/min oder Aquivalent in Sekunden

3 bis 99 999 min?

+0,01% des Messwerts +1 Stelle
50 mm bis 2 000 mm

+80°

1 integrierter Klasse-2-Laser
TMRT 1-56 optional
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Kontaktmessung
Drehzahl-Messbereich
Genauigkeit
Kontaktadapter

Stromversorgung
Batterie

Betriebsdauer
Zusatzliche Ladefunktion

GroRe und Gewicht
Abmessungen
Gewicht

Gesamtgewicht
(einschl. Koffer)

Betriebsanforderungen

Anwendungs-
Temperaturbereich

Aufbewahrungs-
Temperaturbereich

Luftfeuchtigkeit
Schutzart

Lieferumfang
Kofferinhalt

Max. 50 000 min* fir 10 s
+1% des Messwerts +1 Stelle

Meter, FuR, Yards
komplett mit Kontaktkegel und abnehmbarem
(metrischem) Kontaktrad

4 x AAA, Alkali, Typ IEC LRO3
24 Stunden bei Dauerbetrieb
k.A.

213 x 40 x 39 mm
170 g
765 g

0 bis 40 °C

—10 bis +50 °C
10 bis 90%, nicht kondensierend
IP 40

1 SKF Tachometer TKRT 20

1 Satz Kontaktadapter TMRT 1-57
4 AAA-Batterien

1 Satz Reflexfolie

1 Bedienungsanleitung (gedruckt)
1 Kalibrierungszertifikat

SKF TKRT 20
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3. Standardeinstellung:
Drehzahlmodus, ohne Autoranging

3.1 Programmierung - Wahl des Messmodus

Alle Messmodi werden auf folgende Weise gewahlt und bleiben, nachdem sie
bestatigt worden sind, im Permanentspeicher, bis sie vom Anwender
umprogrammiert werden:

e Um den Messmodus zu andern, die Programmtaste driicken und die
“Auf-Taste betatigen, danach beide Tasten loslassen - im Display
leuchten alle Symbole und der aktuelle Bereich blinkt.

e Um einen neuen Messmodus zu wahlen, entweder Auf- oder Ab- Taste
dricken, um die erhaltlichen Modi durchzugehen. Wenn das gewUnschte
Modus-Symbol blinkt, Messtaste loslassen und Programmtaste einmal
dricken, um die neue Einstellung zu bestatigen.

e Um die Modi mx, mn, av zu wahlen, die einzelnen Modi, die nicht
gewlnscht werden, Uberspringen. Wenn alle drei Symbole gleichzeitig
konstant leuchten, die Programmtaste einmal drticken; das Instrument ist
nun betriebshereit.

Hinweis:
Die eingestellten Parameter bleiben erhalten, bis sie neu programmiert
werden.

3.2 Optische Drehzahlmessung -Umdrehungen pro Minute oder
Umdrehungen pro Sekunde
Siehe Abschnitt 3.1
Sicherstellen, dass die Batterien korrekt eingelegt sind.

e Kleine Reflektorflache an Maschinenwelle anbringen (normalerweise 6 x
25 mm, bei Laserversion kleiner maglich).

e Maschine starten und Tachometer auf das Ziel (Reflektor) richten.

e Je nach Anwendung die Auf-/ Ab-Taste driicken und ununterbrochen
gedrtckt halten.

e Lichtstrahl auf das Ziel (Reflektor) richten, sicherstellen, dass die “Ziel”-
Anzeige leuchtet bzw. regelmaRig blinkt.

e Drehzahl ablesen; nach Loslassen der Taste bleibt der Messwert 1 Minute
lang angezeigt.

e  Letzter Drehzahlmesswert bleibt im Display 1 Minute lang angezeigt.

e An-Taste drlcken, um die Anzeige zu nullen bzw. eine weitere Messung
vorzunehmen.

e Nach dem Loslassen der An-Taste bleibt der gemessene Wert eine Minute
im Display stehen, das Gerat schaltet sich automatisch aus.
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3.3 Drehzahlmessung mit Kontaktadapter Umdrehungen pro

Minute oder Umdrehungen pro Sekunde

Siehe Abschnitt 3.1

Kontaktadapter am Tachometer montieren und auf Klickgerausch achten,
um gute Passung zu gewahrleisten.

Maschine starten und schlissigen Kontakt mit Aussparung am Ende der
Welle herstellen (Rad kann abgenommen werden).

Ende der Welle mit Gummikonus bertihren, darauf achten, dass
gleichmagiger, fester Druck ausgelbt wird und dass das Instrument
genau mit der Maschinenwelle ausgerichtet ist.

Je nach Bedarf entweder Auf- oder Ab- Taste driicken und festhalten,
Geschwindigkeit ablesen.

Ein-Taste loslassen - Messwert bleibt 1 Minute lang angezeigt.
Automatische Abschaltung.

3.4 Lineargeschwindigkeitsmessung mit

Kontaktadapter - Meter, Yards, FuB usw

Siehe Abschnitt 3.1

Adapter wie oben montieren.

Die Ein-Taste gedrickt halten, dann die Andruckrolle an die sich bewegende
Flache heranbringen und die Lineargeschwindigkeit ablesen. Darauf achten,
dass die Andruckrolle zur bewegenden Flache senkrecht ist.

Wenn Ein-Taste losgelassen wird, bleibt der letzte Messwert

1 Minute lang im Display stehen.

Nach dem Abschalten wird der eingestellte Messmodus beibehalten

flr weitere Lineargeschwindigkeitsmessungen, bis ein anderer Modus
programmiert wird.

3.5 Autorange Wahl - nur Geschwindigkeitsmodi

Wahrend einer Messung - mittels Auf- oder Ab-Taste - kann der Benutzer
durch Dricken der Programmtaste zwischen autom. und nicht autom.
Modus wechseln. Im Auto-Modus wird das “a” als Symbol leuchten.

3.6 Uberwachung der Durchschnittsgeschwindigkeit - av.

Siehe Abschnitt 3.1

Durchschnittsgeschwindigkeitsmodus - dieser Modus liefert einen
laufenden Mittelwert der jeweils acht letzten Messwerte.

Auf-Taste ohne Unterbrechung driicken.

Laser auf das Ziel richten. Sicherstellen, dass das Ziel' Zeichen unten auf
dem Display erscheint.

Messung durchfiihren.
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3.7 Erfassung von Hochst- und
Mindestgeschwindigkeitswerten - mx, mn.

Siehe Abschnitt 3.1

e  Zuerst den gewlnschten Modus wahlen, z.B. Hochst- oder Mindestwert
(mx, mn).

e Das Messgerat ist nun bereit, eine Messung “auf Wunsch” durchzufiihren,
wird aber zunachst normal weiterarbeiten.

e Sobald eine Erfassung beginnen kann, und wahrend die Messtaste gedriickt
gehalten wird, die Programmtaste einmal driicken. Das Messgerat wird in
diesem Moment auf Hochgeschwindigkeits- Zeitbasis-Modus umschalten
(0,1 Sekunden) und nach Driicken der Programmtaste den hochsten bzw.
den niedrigsten Messwert erfassen. Nach Loslassen der Ein-Taste wird der
Messwert gehalten und der Erfassungsmodus abgebrochen. Wenn eine
neue Momentanwerterfassung gewlnscht wird, muss Punkt 3.7 wiederholt
werden.

3.8Zahlermodus - cnt
Siehe Abschnitt 3.1

e Modus - wie unter Messmodusauswahl beschrieben - wahlen.

e  Fir optischen Umdrehungs-Zahlerbetrieb den Lichtstrahl auf den
Reflektor richten. Das Instrument wird, solange die Taste gedrtickt bleibt,
alle Umdrehungen (Impulse) zahlen. Der Zahlerwert wird
1 Minute lang im Display angezeigt.

e Fir Kontaktbetrieb den Kontaktadapter montieren und dann den
Messaufnehmer-Konus auf das Ende der Welle drticken. Das Messgerat
zahlt nun die Umdrehungen.

3.9 Messung des linearen Gesamtweges - Meter, FuB, Yards
Siehe Abschnitt 3.1

e Eine beliebige lineare MaReinheit wahlen, Andruckrolle auf die sich
bewegende Flache driicken und Zahlbetrieb durch Driicken und Halten der
An-Taste beginnen. Zahler lauft so lange, bis die Taste losgelassen wird.

e  Beim angezeigten Wert kann zwischen den aquivalenten Werten in
Meter, FuR, Yard gewechselt werden. Zahlen geschieht nach Dricken der
Programm-Taste. Das Instrument errechnet den jeweiligen Messwert
automatisch.

Anmerkung:
MaBeinheiten werden wie urspringlich programmiert
gespeichert - z. B. in Meter
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3.10 Zeit- Intervallmessung - int

Siehe Abschnitt 3.1

Uber Messmoduswahl int-Modus einstellen.

Mit diesem Modus kann die Zeit zwischen Impulsen des optischen
Systems (oder des Kontaktadapters) gemessen werden.

Im optischen Betrieb misst das Instrument die Zeit in Sekunden zwischen
Impulsen.

Zeit in Sekunden pro Umdrehung.

Es konnen in diesem Modus sehr langsame Geschwindigkeiten bis unter 3
min- gemessen werden.

3.11 Displayorientierung - Invertierung - alle Modi

Das Messgerat kann tber einen Winkel von 180 Grad eingesetzt werden
(z.B. mit Lichtstrahl nach unten in die Maschine gerichtet). Das Display ist
invertierbar, so dass ein normales Ablesen moglich ist.

Mit der Auf-Taste wird der normale Betrieb flir optische und
Kontaktmessungen gewahlt.

Mit der Ab-Taste wird der invertierte Display-Modus eingestellt und das
ganze Display - samt Symbolen - um 180 Grad invertiert.

3.12 Fern-Messwertaufnehmer

Am TKRT 20 kann ein Fern-Messwertaufnehmer angeschlossen

werden, Bezeichnung TMRT 1-56. Stecken Sie den Stecker des Fern-
Messwertaufnehmers in die Buchse am unteren Ende des Gerates. Die
Handhabung des Gerates bleibt unverandert, nur die Messwertaufnahme
erfolgt Uber den Fern-Messwertaufnehmer.

Der Fern-Messwertaufnehmer kann entweder in der Hand gehalten oder
auf der Haltevorrichtung mit der Bezeichnung TMRT 1-60, montiert
werden.

Anmerkung:
Das interne optische System ist in diesem Modus automatisch ausgeschaltet.

3.13 Batterie

Stromversorgung: 4 x AAA Alkaline
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4. Wartung

Wichtig:
Alle Reparaturen durfen nur von einer SKF Werkstatt durchgefiihrt werden.

1. Der TKRT 20 sollte keinen staubigen Bedingungen ausgesetzt werden.

2. Wenn UbermaRige Abnutzung/Korrosion an der Gehdusebeschichtung
beginnt und eine andere Farbe durchscheint, muss das Gerat zur Wartung
an SKF zurlckgeschickt werden.

3. Der TKRT 20 sollte nicht mechanischem oder thermischem Druck
ausgesetzt werden, noch sollte er jeglichen aggressiven Stoffen
ausgesetzt werden.

Anmerkung:

Dieses Messgerat wurde so konstruiert, dass es im direkten Kontakt keine
Verletzungen oder andere Schaden verursacht. Zudem produziert es keinerlei
UbermaRige Hitze noch infrarote, elektromagnetische oder ionisierende
Strahlung.

5. Ersatzteile

Bezeichnung Beschreibung

TMRT 1-56 Fern-Messwertaufnehmer

TMRT 1-57 Kontaktadapter

TMRT 1-57K Messrad und Kegelsatz (U/min)
TKRT-RTAPE Reflektorband

TMRT 1-60 Halterung fir den Fern-Messwertaufnehmer
TDTC 1/A Transportkoffer ohne Inlay, GroRe A
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Declaracion de conformidad CE

SKF Maintenance Products, Meidoornkade 14, 3992 AE Houten,

Paises Bajos, declara bajo su exclusiva responsabilidad que los productos
descritos en estas instrucciones de uso observan lo dispuesto en las
condiciones establecidas en la(s) siguiente(s) Directiva(s):

DIRECTIVA de compatibilidad electromagnética (CEM) 2014/30/UE
DIRECTIVA EUROPEA RoHS (sobre restricciones en la utilizacion de
determinadas sustancias peligrosas) (UE) 2015/863

y cumplen con las siguientes normas:

Emisiones EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Inmunidad EN 61000-6-1:2007

El laser esta clasificado de acuerdo con la
EN 60825-1:2014 (class Il power< 1mw)

Houten, Paises Bajos, mayo de 2020

Grretors’ ce

Sra. Andrea Gondova
Jefa de calidad y cumplimiento
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Recomendaciones de seguridad

Lea y siga siempre estas instrucciones de uso.
No mire nunca hacia la luz laser directamente.
No apunte nunca a los ojos con el laser.

laser.
e Todos los trabajos de reparacion deberan ser realizados por SKF.

WARNING
LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
P<ImW A=635nm

No abra nunca la carcasa del tacometro ni intente ajustar la salida del

SKF TKRT 20
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1. Caracteristicas generales

El tacometro laser SKF TKRT 20 cuenta con una amplia pantalla LCD vertical

que ofrece una excelente visibilidad en la mayoria de las aplicaciones. Ademas,
incorpora una “Funcion de inversion de pantalla” que la mantiene correctamente
orientada cuando el usuario apunta, por ejemplo, hacia una magquina con la
unidad boca abajo.

Esta funcion de inversion de pantalla ofrece una mayor flexibilidad de uso en casi
cualquier aplicacion de dificil acceso. El laser ofrece un mejor funcionamiento
dptico que los tacdmetros sin contacto estandar. Este modelo se entrega con un
adaptador de contacto para medir en aplicaciones las rpm vy la velocidad lineal.
Dentro de sus funciones incluye los modos de Captura de velocidad maxima y
minima y de Velocidad media.

Battery low /
|___ Bateria baja

Autorange/
| Intervalo automatico

+— On target / Objetivo
— Program / Programa

— ON up / Encendido/arriba

— On down / Encendido/abajo
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2. Datos técnicos

General
Pantalla

Resolucion de la
pantalla

Memoria

Indicador de bateria baja
Apagado automatico

Mediciones
Modos opticos

Modos de contacto

Modos de conteo
Intervalos de tiempo

Funcion de captura de
la velocidad

Tiempo para la toma de
muestras

Velocidad lineal

Mediciones opticas
Rango de velocidad
de giro

Precision

Distancia de medicion

Angulo de
funcionamiento

Sensor laser
Sensor laser remoto

LCD de 5 digitos, invertible verticalmente

Automatica desde los 0,0001 digitos a +1 digito
entero

La Ultima lectura se fija en pantalla durante
1 minuto

5
Transcurrido 1 minuto

rpm y rps (también para el intervalo de Conteo
y Tiempo)

rpm y rps, metros, yardas, pies, por min y por
seg.

Revoluciones totales, metros, pies, yardas

En segundos entre impulsos (valor reciproco)

Valor maximo, minimo o medio

0,8 segundos entre impulsos
0,1 segundos para seleccion automatica en
modos de captura Max. o Min.

De 0,3 a 1500 metros/min (4500 ft/min) o su
equivalente en segundos

De 3a 99 999 rpm
+0,01% de la lectura, +1 digito
De 50 mm a 2 000 mm (1.9 in. - 78.7 in.)

+80°
1 x laser integrado de clase 2
TMRT 1-56 opcional

SKF TKRT 20
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Medicién por contacto
Rango de velocidad

de giro

Precision

Adaptadores de
contacto

Baterias y potencia
Tipo de bateria

Tiempo de
funcionamiento

Capacidad adicional de
carga

Peso y tamano

Dimensiones del
producto

Peso del producto

Peso total
(incl. maletin)

Méax. 50 000 rpm durante 10 segundos

+1% de la lectura, +1 digito

Incluye adaptador conico para medicion de rpm y
adaptador tipo rueda para velocidad lineal

4 x alcalina AAA tipo IEC LRO3
24 horas de uso continuo

N/A

213 x 40 x 39 mm (8.3 x 1.5 x 1.5 in.)

170 g (0.37 Ib)

765 g
(1.7 1b)

Requisitos de funcionamiento

Temperatura de
funcionamiento

Temperatura de
almacenamiento

Humedad relativa
Clase de proteccion IP

En el maletin
En el maletin

De 0 a 40°C (32 a 104°F)

De —10 a +50°C (14 a 122°F)

10 al 90% HR sin condensacion

IP 40

1 x Tacometro TKRT 20 de SKF

1 x juego de adaptadores de contacto TMRT 1-57

4 x pilas AAA
1 x juego de cinta reflectante

1 x instrucciones de uso impresas

1 x Certificado de calibracion

40
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3. Configuracion por defecto: modo de rpm,

sin intervalo automatico

3.1 Programacion: seleccion del modo de medicion

Todos los modos de medicion se eligen por medio de este método y, una vez
confirmado, el modo seleccionado se conserva en la memoria permanente
hasta que vuelva a ser programado por el usuario.

Para cambiar el modo, mantenga pulsado el boton de programa y apriete
el de la flecha hacia arriba; luego suelte ambos botones: la pantalla
iluminara todos los iconos y el intervalo actual parpadeara.

Para seleccionar uno nuevo, pulse la flecha de arriba o abajo para ver los
modos. Cuando los iconos del modo deseado parpadeen, suelte el boton
de medida y pulse el boton de programa para confirmar la configuracion.
En los modos distintos a los de velocidad, la unidad ya esta programada y
lista para su uso.

Para seleccionar los modos mx, mn, av, pase de uno a otro, si el modo no
es el requerido. Deje de cambiar cuando los tres iconos se iluminen de
manera ininterrumpida y luego pulse una vez el boton de programa.

El instrumento ya esta listo para su uso.

Nota:
Los parametros seleccionados se conservaran hasta que se vuelvan a
programar.

3.2 Medicion optica de la velocidad en revoluciones:

rpm o rps.
Véase la seccion 3.1

Cologue un pequenio trozo de cinta reflectante en el eje de la maquina
(normalmente 6 mm x 25 mm)

Ponga en marcha la maquina y apunte con el tacometro hacia el objetivo.
En funcion de la aplicacion, mantenga pulsado cualquiera de los dos
botones de ENCENDIDO arriba/abajo.

Dirija el rayo laser hacia el objetivo y compruebe que el indicador de
“objetivo” esté encendido o parpadea continuamente.

Lea las rpm. Al soltar el botdn se conservara la Ultima lectura.

La Ultima lectura de rpm se mantendra en pantalla durante 1 minuto.
Pulse el botén de ENCENDIDO para poner la lectura a cero o para
efectuar otra medicion.

Al soltar el interruptor de ENCENDIDO se mantendra automaticamente la
lectura durante 1 minuto, después se apagara automaticamente.
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3.3 Medicion por contacto de la velocidad en revoluciones:
rpm o rps.
Véase la seccion 3.1

e Conecte el adaptador de contacto al tacometro y compruebe que la
conexion sea correcta.

e Ponga en marcha la maquina y haga contacto con el rebaje del extremo
del eje (la rueda se puede retirar).

e Ponga el tacometro en contacto con el extremo del eje usando el cono de
goma. Aseglrese de que aplica una presion firme y constante y de que el
instrumento esta alineado exactamente con el eje de la maquina.

e Mantenga pulsado el boton de medida arriba o abajo, en funcion de la
necesidad, y lea la velocidad.

e Al soltar el interruptor de ENCENDIDO se mantendra automaticamente la
lectura durante 1 minuto, después se apagara automaticamente.

3.4 Medicion de velocidades lineales por contacto:
metros, yardas, pies, etc.

Véase la seccién 3.1

e  (Conecte el adaptador de contacto del modo explicado anteriormente.

e Manteniendo pulsado el boton de encendido, sitlie la rueda de contacto
sobre la superficie en movimiento y lea la velocidad lineal. Aseglrese
de que la rueda esté en posicion vertical respecto a la superficie en
movimiento.

e Al soltar el boton de encendido se mantendra en pantalla la Gltima lectura
durante 1 minuto.

e Elinstrumento conserva el modo de medicion seleccionado para nuevas
mediciones lineales después del apagado hasta que se programe un
modo distinto.

3.5 Seleccion de intervalo automatico:
solo modos de velocidad

e Mientras efectiia una medicion con el boton de medida arriba o abajo,
el usuario puede cambiar entre el modo automatico y no automatico
pulsando el boton de programa. En el modo automatico se iluminara el
icono A.
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3.6 Modo de control de velocidad media: av.
Véase la seccion 3.1

e Modo de velocidad media: este modo indica una media actualizada de los
8 Ultimos valores medidos.

e Mantenga pulsado el boton de Encendido/Apagado en la posicion con la
flecha hacia arriba y déjelo pulsado.

e Dirija el rayo laser hacia el objetivo y compruebe que el indicador de
“objetivo” esté encendido en la parte inferior de la pantalla.

e Observe la lectura de las rpm.

3.7 Utilizacion de las funciones de Captura de Velocidad en
modos Maximo y Minimo: mx, mn.
Véase la seccion 3.1

e Seleccione el modo deseado, es decir, Maximo o Minimo (mx, mn).

e Ahora puede capturar una lectura en el momento deseado y continuar
usando el equipo.

e Cuando una prueba de captura esté lista para empezar, mientras
mantiene pulsado el botén de Medida, pulse una vez el boton de
Programa. En ese momento el instrumento pasara a modo Base de
tiempo de alta velocidad (0,1 segundos) y capturara la lectura maxima o
minima tras pulsar el boton de Programa.

Al soltar el boton de Encendido se conservara la lectura y se cancelara
el modo de Captura hasta que sea necesaria otra medicion de Captura,
momento en el que debera repetirse el paso 3.7.

3.8 Modo de medicion de contador: cnt

Véase la seccion 3.1

e Seleccione el modo de contador (cnt).

e Para el Contador 6ptico de revoluciones, apunte el rayo laser hacia el
objetivo y el instrumento medira todas las revoluciones (revs) hasta que
se suelte el boton. La pantalla mantendra el valor del Contador durante 1
minuto.

e Por el método de contacto, conecte el adaptador, presione el cono de
goma sobre el extremo del eje y el Instrumento contara las revoluciones.
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3.9 Mediciones de la longitud lineal total: mt, ft, yd
Véase la seccion 3.1

e Seleccione cualquier unidad lineal de medida, presione la rueda de
contacto contra la superficie en movimiento y ponga en marcha el
Contador manteniendo pulsado el boton de Medida. El Contador
aumentara su valor hasta que se suelte el boton.

e  Elvalor mostrado se puede ver en los valores equivalentes:
Metros, Pies, Yardas. Pulsando el boton de Programacion, el instrumento
calcula automaticamente la lectura apropiada.

Nota:
Las unidades de medida se almacenaran en el parametro
programado originalmente (p.ej., metros).

3.10 Medicion de intervalos de tiempo: int
Véase la seccién 3.1

e Seleccione el modo int.

e Este modo permite medir el tiempo entre los impulsos del sistema optico
(o del contactor).

e Elinstrumento medira opticamente el tiempo en segundos entre
impulsos, lo que resulta Gtil para contar los ciclos de las maquinas
reciprocas.

e Eltiempo en segundos por revolucion equivale a la velocidad reciproca.

e En este modo se puede medir velocidades muy lentas, hasta por debajo
de 3 rpm.

3.11 Orientacion de la pantalla — Funcion de inversion — Todos
los modos

e Elinstrumento se puede utilizar con una rotacion de 180° (p. ej. con el
rayo luminoso apuntando boca abajo a una maquina).
La pantalla se invierte para que pueda efectuarse la lectura normal.

e El botdn Arriba selecciona el modo normal para las mediciones opticas y
por contacto.

e El botdn Abajo selecciona el modo de inversion de la pantalla:
la pantalla completa, incluidos los iconos correspondientes, se invierte
180 grados, permitiendo el acceso a aplicaciones dificiles.
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3.12 Entrada remota

e EITKRT 20 se puede conectar a un sensor laser remoto (designacion
TMRT 1-56). Conecte la entrada remota en la toma situada en el
extremo posterior del instrumento. El TKRT 20 funcionara de modo
normal, pero la deteccion se efectuara a través del sensor laser remoto.

e Elsensor laser remoto se puede sostener en la mano o bien se puede
montar sobre una brida (referencia TMRT 1-60), lo que permite un
montaje permanente.

Nota:
El sistema optico interno queda desactivado automaticamente en
este modo.

3.13 Sustitucion de la pila
e Alimentacion: 4 pilas alcalinas AAA

4. Mantenimiento

Importante:

Cualquier tarea de reparacién o mantenimiento la debera realizar SKF.

1. EITKRT 20 no sido disenado para operar en ambientes con abundancia
de polvo.

2. Sise ha producido un excesivo desgaste/corrosion en la chapa de la
carcasa y empieza a verse de otro color, la unidad debera enviarse a SKF
para su reparacion.

2. EITKRT 20 no debe ser sometido a tensiones mecanicas o térmicas ni
debe exponerse a sustancias agresivas.

Nota:

Este instrumento no debera producir lesiones ni otros dafos por contacto.
Tampoco generara excesivo calor, infrarrojos, radiacion electromagnética o
jonizante, ni supondra ningun riesgo no eléctrico.

5. Piezas de repuesto y accesorios

Referencia Descripcion

TMRT 1-56 Sensor laser remoto

TMRT 1-57 Adaptador de contacto

TMRT 1-57K  Kit de goma y cono

TKRT-RTAPE  Cinta reflectante

TMRT-1-60  Brida para el sensor laser remoto

TDTC 1/A Gaja de herramientas genérica sin forma interior, tamario A
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Dichiarazione di conformita CE

Noi, SKF Maintenance Products, Meidoornkade 14, 3992 AE Houten,
Paesi Bassi dichiariamo sotto la nostra responsabilita con la presente
che i prodotti descritti in queste istruzioni per l'uso sono conformi alle
condizioni delle sequenti direttive:

DIRETTIVA EMC 2014/30/UE

DIRETTIVA RoHS (EU) 2015/863

e sono conformi ai seguenti standard:

le emissioni EN 61000-6-3:2007+A1:2011

limmunita EN 61000-6-1:2007

Il laser é classificato in conformita delle norme seguenti:
EN 60825-1:2014 (class Il power< 1mw)

Houten, Paesi Bassi, Maggio 2020

f}xa{m/ c €

Sig.ra Andrea Gondova
Responsabile Qualita e Conformita

SKF TKRT 20
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Norme di sicurezza

Consultare e seguire sempre le presenti istruzioni d'uso.

Non osservare mai direttamente la sorgente laser.

Non dirigere mai il fascio laser verso gli occhi di terzi.

Non aprire mai lo strumento per tentare di regolare la potenza in
uscita del laser.

Tutti gli interventi di riparazione devono essere eseguiti presso le
officine SKF.

WARNING
LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
P<ImW A=635nm
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1. Caratteristiche generali

| kit del tachimetro laser SKF TKRT 20 e provvisto di un ampio display

LCD verticale che offre una visibilita eccellente per la maggior parte delle
applicazioni. Ha un display reversibile che consente di mantenere sempre
corretto il piano di visualizzazione, ad esempio quando l'unita viene puntata in
basso all'interno di un macchinario.

La reversibilita del display offre una maggiore flessibilita operativa per
garantire risultati ottimali su virtualmente qualsiasi applicazione in cui
laccesso sia difficoltoso.

In confronto ai tachimetri standard, non a contatto, limpiego della

lente laser offre prestazioni ottiche potenziate. Ha in dotazione un adattatore
per contatto da usare per le misurazioni con contatto di velocita lineare

ed RPM (giri/minuto). Tra le altre funzioni sono incluse le modalita per il
rilevamento della velocita massima e minima e della velocita media.

___ Battery low / Batteria esaurita

v & @ «—— Auto range / Auto range

*_ | Ontarget/ Su bersaglio
C— +—1— Program / programma

+—— ONup/Onsu
11— ONdown/On giu
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2. Dati tecnici

General

Display

Risoluzione visualizzata
Memoria

Indicatore di batteria
scarica

Spegnimento automatico

Misurazione

Modalita ottica

Modalita a contatto
Modalita conteggio
Misurazione intervalli di
tempo

Rilevazione della velocita
Tempo di
campionamento

Velocita lineare

Misurazione ottica

Gamma velocita di
rotazione

Precisione
Distanza di misurazione

Angolo di
funzionamento

Sensore laser
Sensore a distanza

Display LCD verticale reversibile a 5 cifre
Automatica fino a 0,001 cifre o +1 cifra fissa
Ultima lettura mantenuta per 1 minuto

Si
Dopo 1 minuto

rpm e rps (anche conteggio e intervallo di tempo)
rpm e rps, metri, iarde, piedi, al minuto e al secondo
giri totali, metri, piedi, iarde

espressa in secondi tra impulsi (velocita reciproca)
massima, minima o media

0,8 secondi o tempo tra impulsi
Autoselezione in 0,1 secondi in modalita di
rilevamento Max o Min

da 0,3 a 1 500 metri/min (4 500 ft/min) o
equivalente in secondi

da 3 a 99999 giri/min
+0,01% della lettura +1
da 50 mma 2000 mm

+80°
classe 2
opzionale TMRT 1-56
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Misurazione a contatto
Gamma velocita di

rotazione Max. 50000 rpm per 10 sec
Precisione +1% della lettura +1
Adattatori a contatto Inclusi con cono rpm e ruota metrica rimovibile

Batterie e alimentazione
Batteria 4 x AAA alcaline tipo IEC LRO3
Durata 24 ore di uso continuo

Ulteriore capacita di
carica N/A

Dimensioni e peso

Dimensioni 213 x 40 x 39 mm
Peso 170 g

Peso total 765 g

(incl. maletin) (1.7 b)

Requisiti di funzionamento
Temperatura di esercizio 0 a 40°C
Temperatura di

stoccaggio -10 to +50°C
Umidita relativa 10 a 90% di umidita relative senza condensa
Grado di protezione IP 40

Nella cassetta

Nella cassetta 1 x SKF Contagiri TKRT 20
1 x set di adattatori a contatto TMRT 1-57
4 x AAA batterie
1 x set di nastro riflettente
1 x Istruzioni d'uso stampate
1 x Certificato di calibrazione
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3. Impostazione predefinita:

modalita giri/minuto, regolazione non automatica

3.1 Programmazione, selezione della modalita di misurazione
Tutte le modalita di misurazione vanno selezionate con questo metodo e, dopo
conferma, le modalita selezionate rimangono nella memoria permanente
finché non vengono riprogrammate dall’utente.

Per cambiare la modalita, premere il pulsante di programmazione e poi

il pulsante di misurazione; poi rilasciare entrambi i pulsanti: si illuminano
tutte le icone sul display e lampeggia la regolazione corrente.

Per selezionare la nuova modalita di misurazione, premere il pulsante Su

o Git per scorrere tutte le modalita; quando lampeggiano le icone della
modalita prescelta, rilasciare il pulsante di misurazione e premere una volta il
pulsante di programmazione per confermare le impostazioni.

Per le modalita non di velocita, ora lunita & programmata e pronta per luso.
Per selezionare le modalita mx, mn, av., continuare a scorrere ogni
impostazione e, se la modalita non é quella desiderata, interrompere lo
scorrimento quando tutte e tre le icone s'illuminano costantemente e poi
premere una volta il pulsante di programmazione.

Ora il sistema & pronto per luso.

Nota:
i parametri selezionati rimangono impostati fino alla nuova riprogrammazione.

3.2 Misurazione ottica della velocita di rivoluzione - rpm o rps

Vedere il paragrafo 3.1

Fissare il piccolo bersaglio riflettente sull'albero della macchina

(di solito 6 mm x 25 mm)

Avviare la macchina e puntare il tachimetro verso il bersaglio.

Tenere premuti costantemente i pulsanti ON Su / Gili in base
allapplicazione.

Dirigere il fascio luminoso sul bersaglio, verificando che il simbolo “on
target” sia illuminato o lampeggi costantemente.

Leggere il valore dei giri / minuto; rilasciando il pulsante si memorizza
['ultimo valore misurato.

Lultimo valore di giri/minuto rimane visualizzato per 1 minuto.
Premere il pulsante ON per azzerare il valore o procedere con unaltra
misurazione.

Quando si rilascia l'interruttore ON, il valore rilevato rimane
automaticamente memorizzato per un minuto e poi [unita si spegne
automaticamente.
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3.3 Misurazione per contatto della velocita di rivoluzione - rpm o rps

Vedere il paragrafo 3.1

e Installare l'adattatore a contatto sul tachimetro finché non scatta in
posizione.

e Awviare la macchina e stabilire un contatto saldo con la cavita
nell'estremita dell'albero (la rotella pud essere rimossa).

e Toccare l'estremita dell'albero tramite il cono in gomma; applicare una
pressione decisa e costante e verificare che lo strumento sia esattamente
in linea con lalbero della macchina.

e Premere e tenere premuto il pulsante di misurazione Su o Git come
necessario e rilevare la velocita.

e Quando si rilascia linterruttore ON, il valore rilevato rimane automaticamente
memorizzato per un minuto e poi lunita si spegne automaticamente.

3.4 Misurazione per contatto della velocita lineare
- metri, iarde, piedi ecc.

Vedere il paragrafo 3.1

e |nstallare adattatore a contatto, come sopra.

e Tenere premuto il pulsante di accensione e collocare la rotella di contatto
sulla superficie in movimento; leggere la velocita lineare, accertando che
la rotella sia verticale rispetto alla superficie in movimento.

e Quando sirilascia il pulsante On, sul display rimane visualizzato per 1
minuto [ultimo valore rilevato.

e Lo strumento memorizza la modalita di misurazione selezionata per
consentire ulteriori misurazioni lineari anche dopo lo spegnimento, finché
non viene programmato su una modalita diversa.

3.5 Selezione auto-range - solo modalita di misurazione della
velocita

e Mentre effettua dei rilievi usando il pulsante di misurazione Su o Giu,
lutente puo passare dalla modalita automatica a quella non automatica
e viceversa premendo il pulsante di programmazione; quando e attiva la
modalita automatica s'illumina licona A.

3.6 Modalita di monitoraggio della velocita media - av.

Vedere il paragrafo 3.1

e Modalita velocita media: questa modalita consente di rilevare la media di
rotazione degli ultimi otto valori misurati.

e Premere il pulsante On/Off sulla freccia in avanti e tenerlo premuto.

e Dirigere il fascio luminoso sul bersaglio, verificando che il simbolo “on
target” sia illuminato alla base del display.

e Rilevare il valore dei giri / minuto.
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3.7 Funzionamento delle modalita massima e minima
e funzioni di rilevamento della velocita - mx, mn.

Vedere il paragrafo 3.1

e Selezionare la modalita desiderata, cioé massima o minima (mx, mn).

e Ora lo strumento e pronto per rilevare un valore “su richiesta”,
ma continua a funzionare normalmente.

e Quando si e pronti a cominciare un test di acquisizione, attivare il pulsante
di misurazione e premere una volta il pulsante di programmazione; a
guesto punto lo strumento passa alla modalita Timebase ad alta velocita
(0,1 secondi) e rileva il valore pil alto o piti basso dopo che viene premuto
il pulsante di programmazione. Quando si rilascia il pulsante On, il valore
rimane memorizzato e la modalita di acquisizione viene annullata fino a
che non e necessaria di nuovo una misurazione di questo tipo; in questo
caso ripetere da 3.7.

3.8 Modalita di misurazione conteggi - cnt
Vedere il paragrafo 3.1

e Selezionare la modalita di conteggio (cnt)

e Per una rilevazione ottica dei giri totali, puntare il fascio luminoso sul
bersaglio; lo strumento misura tutte le rivoluzioni (revs) finché non si
rilascia il pulsante. Il valore rilevato rimane visualizzato sul display per
1 minuto.

e Con il metodo di misurazione a contatto, installare 'adattatore per
contatto e premere il cono di velocita all'estremita dell’albero; lo
strumento conteggera i giri.

3.9 Misurazione della lunghezza lineare totale - mt, ft, yd
Vedere il paragrafo 3.1

e Selezionare qualsiasi unita di misura lineare, premere la rotellina di
contatto sulla superficie in movimento e cominciare il calcolo premendo e
tenendo premuto su On il pulsante di misurazione;
il valore del conteggio sale finché non si rilascia il pulsante.

e |l valore visualizzato pud essere convertito in metri, piedi, iarde e
totale premendo il pulsante di programmazione; lo strumento calcola
automaticamente il valore corretto.

Nota:
le unita di misura rimangono memorizzate nel sistema di misura
programmato in origine, ovvero in metri.
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3.10 Misurazione dell’'intervallo di tempo - int

Vedere il paragrafo 3.1

Selezionare la modalita int.

Questa modalita consente di misurare il tempo tra gli impulsi mediante

il sistema ottico (o il contattore).

Otticamente, lo strumento misura il tempo in secondi tra impulsi, utile per
conoscere le fasi di ciclo sui macchinari alternativi.

(tempo in secondi / giro) che equivale alla velocita alternativa.

In questa modalita € possibile misurare velocita molto basse, inferiori a

3 giri / minuto.

3.11 Orientamento della visualizzazione - funzione di reversione

- Tutte le modalita

Lo strumento pud essere ruotato di 180° (ad esempio con il fascio
luminoso che punta in basso, in una macchina). Il display si capovolge per
consentire di effettuare una misurazione normale.

Il pulsante Su consente di selezionare la modalita normale per le
misurazioni a contatto e ottiche.

Il pulsante Giu consente di selezionare la modalita di inversione del
display, per cui l'intero display, incluse le icone del caso, ruota di 180°,
consentendo l'accesso alle aree piu difficili.

3.12 Input a distanza

I TKRT 20 puo essere collegato a un sensore laser a distanza,
designazione TMRT 1-56. Inserire la spina per la misurazione a distanza
nella presa jack che si trova sul lato posteriore dello strumento. Ora il
TKRT 20 funziona normalmente, ma il rilievo avviene tramite il sensore
laser a distanza.

|l sensore laser a distanza pud essere tenuto con le mani o montato su un
sostegno, codice TMRT 1-60, per ottenere un'installazione permanente.

Nota:
in questa modalita il sistema ottico interno viene disattivato automaticamente.

3.13 Sostituzione della batteria

Requisiti di alimentazione: 4 batterie alcaline AAA
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4. Manutenzione

Importante:

gli interventi di riparazione e/o manutenzione devono essere affidati

esclusivamente alla SKF.

1. ILTKRT 20 non deve essere usato in ambienti polverosi.
2. Seil rivestimento esterno ha subito un'usura / corrosione eccessiva per
cui comincia ad apparire il colore sottostante, Iunita deve essere resa alla

SKF per un controllo.

3. ILTKRT 20 non deve subire sollecitazioni di natura meccanica o termica
né l'azione di sostanze abrasive.

Nota

Questo strumento é stato progettato in modo da non esporre al rischio di
lesioni e/o altri danni in seguito a contatto e non produrre calore e/o eccessive
radiazioni a infrarossi, elettromagnetiche o ionizzanti. Non sussistono rischi di

natura non elettrica.

5. Ricambi e accessori

Appellativo
TMRT 1-56
TMRT 1-57
TMRT 1-57K
TKRT-RTAPE
TMRT 1-60
TDTC 1/A

Descrizione

Sensore laser a distanza

Adattatore per contatto

Kit rotella e cono per RPM

Nastro catarifrangente

Sostegno per sensore laser a distanza

Valigetta senza sagomatura interna in formato A
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Declaracao de conformidade UE

A SKF Maintenance Products, Meidoornkade 14, 3992 AE Houten,
Holanda, declara, por meio desta e sob sua inteira responsabilidade, que
os produtos a seguir, referentes a esta declaragao, estao de acordo com
as condicdes descritas na(s) seguinte(s) Diretiva(s):

DIRETIVA EMC 2014/30/UE

DIRETIVA RoHS (UE) 2015/863

e estao em conformidade com as seguintes normas:

Emissao EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Imunidade EN 61000-6-1:2007

0 laser esta classificado de acordo com a
EN 60825-1:2014 (class Il power< 1mw)

Houten, Holanda, maio de 2020

f}xa{m/ c €

Sra. Andrea Gondova
Gerente de Qualidade e Conformidade
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Recomendacdes de seguranca

Leia e siga sempre as instrucoes de uso.

Nunca olhe diretamente para o raio laser.

Nunca direcione o feixe de laser para os olhos de outra pessoa.
Nunca abra o instrumento e tente ajustar a saida do laser.

Todos os trabalhos de manutencao deverao ser feitos em oficinas
autorizadas SKF.

WARNING
LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
P<ImW A=635nm

SKF TKRT 20
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1. Caracteristicas gerais

0 conjunto TKRT 20 do tacGmetro a laser SKF apresenta um grande visor LCD
vertical que fornece excelente visibilidade na maioria das aplicagoes.

Ele possui uma “caracteristica de inversao do visor” que mantém o visor no
plano correto para o usuario, por exemplo, ao apontar a unidade para baixo da
magquina.

Esta caracteristica de inversao do visor oferece uma grande flexibilidade
operacional em praticamente qualquer aplicacio, onde o acesso é dificil. As lentes
a laser fornecem desempenho 6tico melhorado, comparado aos tacometros sem
contato padrao. Ele é fornecido com um adaptador de contato para aplicacdes de
contato de velocidade rotacional e linear. Outras caracteristicas incluem os modos
de velocidade Maximum, Mininum Capture e Average.

Battery low /
| Bateria fraca

Auto range /
| Faixa automatica

L On target/ No alvo
— Program / Programa

4—— ON up/ LIGAR para cima
«—]— ON down / LIGAR para baixo
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2. Dados técnicos

Geral
Display
Resolugao

Memoria
Indicador de bateria fraca

Desligamento
automatico

Modos de medicao
Otico

Contato

Contagem
Tempo de medicao

Caracteristica de
captura de velocidade

Tempo de amostragem

Velocidade linear

Medicao otica

Faixa de velocidade
rotacional

Precisao

Distancia de medicao
/&ngulo de operagao
Sensor laser

Sensor laser remoto

LCD vertical, com inversao, de cinco digitos
Faixa automatica completa de até 0,001 digito ou
+1 digito fixo

Ultima leitura retida por um minuto

S

m

Apb6s um minuto

RPM e RPS (também intervalo de contagem e
de tempo)

RPM e RPS, metros, jardas, pés, por minuto e por
segundo

Revolucoes, metros, pés e jardas
Em segundos entre pulsos (taxa reciproca)

Taxa maxima, minima ou média

0,8 segundo ou tempo entre pulsos
autosselecao de 0,1 segundo no modo de captura
Max ou Min

De 0,3 a 1.500 metros/min ou equivalente em
segundos

De 3299999 RPM

+0,01% de leitura +1 digito

de 50 mm a 2 000 mm (de 1.9 a 78.7 polegadas)
+80°

1 x integrado laser classe 2

Opcional TMRT 1-56

SKF TKRT 20
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Medicao de contato

Faixa de velocidade
rotacional Méaximo de 50 000 RPM por 10 segundos

Precisao +1% de leitura +1 digito

Adaptadores de contato Incluido completo com cone RPM e conjunto de
roda métrico removivel

Bateria e fonte de alimentacao
Bateria 4 x pilhas alcalinas AAA tipo |IEC LRO3
Tempo de operagao 24 horas de uso continuo

Capacidade de
carregamento adicional  N/D

Tamanho e peso
Dimensoes do produto 213 x 40 x 39 mm (8.3 x 1.5 x 1.5 polegadas)
Peso do produto 170 g

Peso total 765 g
(inclusive a maleta)

Requisitos operacionais
Temperatura operacional De 0 a 40 °C
Temperatura de

armazenamento De-10a +50°C
Umidade relativa De 10 a 90% de umidade relativa sem condensacao
Faixa IP IP 40

Conteldo do estojo

No estojo 1 x Tacometro SKF TKRT 20
1 x conjunto de adaptadores de contato
TMRT 1-57
4 x pilhas AAA
1 x conjunto de fita refletiva
1 x instrucoes de uso
1 x certificado de calibracao
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3. Configuracao padrao

- modo rpm, sem faixa automatica

3.1 Programacao - selecao do modo de medigao

Todos os modos de medicao sao escolhidos por este método e, uma
vez confirmado, o0 modo de selecao permanece na memoria, até ser
reprogramado pelo usuario.

Para alterar o modo, mantenha pressionado o botao de programa e
pressione o botao de medicao e entao, solte ambos os botoes, o visor
iluminara todos os icones e a faixa atual piscara.

Para selecionar um novo modo de medicao, pressione o botao para

cima ou para haixo para se mover pelos modos. Quando os icones de
modos desejados piscarem, solte o botao de medicao e pressione o
botao de programa uma vez, para confirmar os ajustes. Para modos sem
velocidade, agora, a unidade esta programada e pronta para uso.

Para selecionar os modos mx, mn, av, continue rolando por cada um, se
0 modo nao for necessario, pare quando os trés icones se iluminarem
continuamente e entao pressione o botao de programa uma vez. Agora, o
instrumento esta pronto para ser utilizado.

Observacao:
Os parametros selecionados serao mantidos, até serem reprogramados.

3.2 Medicao 6tica de velocidade rotacional - rpm ou rps

Consulte a se¢do 3.1.

Fixe um alvo refletivo pequeno no eixo da maquina (normalmente de
6 mm x 25 mm).

Dé partida na maquina e aponte o tacometro para o alvo.

Pressione e segure os botdes On para cima/para baixo para a aplicacio
desejada e segure continuamente.

Direcione o feixe de luz no alvo, certifiqgue-se de que o sinal “no alvo”
esteja aceso ou piscando constantemente.

Na leitura de rpm, a liberacdo do botdo mantera a Ultima leitura.

A Ultima leitura rpm ficara no visor por 1 minuto.

Pressione o botao On para leitura zero ou faga outra medicao.

A liberacdo do botdao On mantera a leitura automaticamente por

1 minuto, desligamento automatico.
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3.3 Medicao por contato de velocidade rotacional - rpm ou rps
Consulte a se¢do 3.1.

e  Encaixe um adaptador de contato no tacometro e garanta um bom encaixe.

e Inicie a maquina e faca um contato limpo com o recuo na extremidade do
eixo (roda pode ser removida).

e Contate a extremidade do eixo pelo cone de borracha, garanta que
uma pressao firme e constante é aplicada e que o instrumento esta
precisamente em linha com o eixo da maguina.

e Pressione e segure o botao de medicao para cima ou para baixo e leia
a velocidade.

e Aliberagdo do botdo On mantera a leitura automaticamente por
1 minuto, desligamento automatico.

3.4 Medicao por contato de velocidade linear
- metros, jardas, pés, etc.
Consulte a segdo 3.1.

e Encaixe o adaptador de contato como descrito acima.

e Mantendo o botao On pressionado, agora posicione a roda de contato
sobre a superficie em movimento e leia a taxa linear, garanta que a roda
esteja vertical a superficie em movimento.

e Aliberagdo do botdo On mantera entdo a ultima leitura no visor por
1 minuto.

e 0 instrumento retém o modo de medigao selecionado para medigdes
lineares posteriores apos o desligamento, até ser programado em um
modo diferente.

3.5 Selecdo de faixa automatica
- somente modos de velocidade

e Enquanto realiza uma medicao, usando tanto o botao de medicao para
cima ou para baixo, 0 usuario pode alternar entre os modos auto e
nao auto, pressionando o botao programa, no modo auto, o icone A se
iluminara.

3.6 Modo de monitoramento de velocidade média - av.
Consulte a se¢do 3.1.

e Modo de velocidade média - este modo fornece uma média movel a
partir dos Ultimos oito valores medidos.

e Pressione e segure o botdo On/Off na posicdo da seta para a frente e
segure continuamente.

e Direcione o feixe de luz no alvo, certifique-se de que o sinal “on-target”
esteja aceso na parte inferior do visor.

e Faca a leitura rpm.
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3.7 Operacao dos modos Maximo e Minimo
Funcoes de captura de velocidade - mx, mn.

Consulte a se¢do 3.1.

e Tendo selecionado 0 modo desejado, por exemplo, Maximo ou Minimo,
(mx, mn).

e \océ agora esta pronto para capturar uma leitura “On Demand”,
continuando a operar normalmente.

e Quando o teste de captura estiver pronto para iniciar, enquanto o botao
Measure é mantido em On, pressione o botao Programme uma vez,
neste ponto o instrumento ira para o modo Timebase de alta velocidade,
(0,1 segundo) e ira capturar as leituras mais alta e mais baixa, apos o
pressionamento do botao Programa.

A liberagao do botdo On ira manter a leitura e cancelar o modo Capture,
Captura até que outra medicao de captura seja requerida, quando o
item 3.7 deve ser repetido.

3.8 Modo de medicao de contagem - cnt
Consulte a segdo 3.1.

e Selecione 0 modo de contagem (cnt).

e Para contar revolucoes oticamente, aponte o feixe de luz no alvo e o
instrumento medira todas as revolugdes (revs), até o botdo ser solto, o
visor mantera a contagem por 1 minuto.

e Pelo método de contato, encaixe o adaptador de contato, pressione
o cone de velocidade na extremidade do eixo, o instrumento contara
revolugoes.

3.9 Medicoes de extensao linear total - mt, ft, yd
Consulte a secdo 3.1.

e Selecione qualguer unidade de medicao, pressione a roda de contato
sobre a superficie em movimento e comece a contagem, pressionando
e segurando o botdo de medicdo On, a contagem aumentara, até que o
botao seja solto.

e (O valor exibido pode ser medido em valores equivalentes em Metres
(metros), Feet (pés), Yards (jardas), Count (contagem), pressionando-
se 0 botao Programming, o instrumento calcula a leitura apropriada
automaticamente.

Observacao:
As unidades de medicao serdo armazenadas no parametro programado
originalmente, por exemplo, metros.
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3.10 Medicao de intervalo de tempo - int

Consulte a se¢do 3.1.

Selecione o modo int.

Este modo permite a medicao de tempo entre pulsos emitidos pelo
sistema otico (ou por contato)

0O instrumento medira oticamente o tempo entre os pulsos em segundos,
(til para temporizacao de ciclos de maquina alternante.

(Tempo em segundos por revolucao), o que é igual a velocidade reciproca.
Velocidades muito baixas podem ser medidas neste modo abaixo de 3 rpm.

3.11 Orientacao de visor - Funcao de inversao

- Todos os modos

0 instrumento pode ser utilizado com uma rotacao de 180°

(por exemplo, com o feixe de luz apontando para baixo dentro de uma
maquina), o visor se inverte de forma que uma leitura normal pode ser
realizada.

0 botao Up seleciona o modo normal para medicdes Oticas e por contato.
0 botao Down seleciona o0 modo de inversao do visor e todo o display,
incluindo os icones relevantes que se invertem 180 graus, permitindo
acesso em aplicagdes dificeis.

3.12 Entrada remota

O TKRT 20 pode ser conectado a um sensor laser remoto, de designacao
TMRT 1-56. Conecte a entrada remota no conector localizado na
extremidade traseira do instrumento. O TKRT 20 ird operar normalmente,
mas as leituras serao realizadas pelo laser remoto.

0 sensor remoto pode ser usado manualmente ou montado em um
suporte, de designagao TMRT 1-60, permitindo uma fixacao permanente.

Observacao:
0 sistema otico interno é desabilitado automaticamente neste modo.

3.13 Substituicao da bateria

Requisitos de alimentacao: 4 células alcalinas AAA.
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4. Manutencao

Importante:
Reparo e manutencao devem ser realizados somente pela SKF.

1. OTKRT 20 nao deve ser exposto a ambientes com muita poeira.

2. Caso desgaste/corrosao excessivas aparecam no revestimento do
aparelho, o mesmo deve ser enviado a SKF para manutencao.

3. OTKRT 20 nao deve ser submetido a estresse mecanico ou térmico, nem
ficar exposto a quaisquer substancias agressivas.

Observacao:

Este instrumento foi projetado de forma a nao causar lesoes ou outros
danos pelo contato, nem produzir calor excessivo, radiacao infravermelha,
eletromagnética ou ionizante, nem apresenta qualquer outro perigo

nao elétrico.

5. Pecas de reposicao e acessorios

Designacao Descricao

TMRT 1-56 Sensor laser remoto

TMRT 1-57 Adaptador de contato

TMRT 1-57K Pneu e conjunto de cone RPM
TKRT-RTAPE Fita refletora

TMRT 1-60 Suporte para o sensor laser remoto

Maleta de ferramentas sem compartimentos

TDTC 2/A internos, tamanho A
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Heknapauusa cootBeTcTBUa HopMam EC

Msl, SKF Maintenance Products, Meidoornkade 14, 3992 AE Houten,
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NpoayKLMs, OnMcaHHas B JaHHOW MHCTPYKLIMK N0 3KCNNyaTaUmu,
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PeKouer,au,uu no TexHuke 6ezonacHocTH

e B ycTpoKrcTBax MCnonb3yeTtcs AMOAHLIM Nasep C reHepyupyemon
MOLLHOCTbO HUke 1 MBT.

e He cMOTpeTb Ha UCTOYHWK Nasepa.

e Hukorga He HanNpaensTb Nyy nasepa B rnasa.

e He oTKpbIBaTb NPMBOP M HE MbITaTbCs PerynMpoBaTh MOLLIHOCTL
nasepa.

e Bce peMoHTHble PaBoTkl AOMKHbI MPOBOAUTLCS PEMOHTHOM
cnyxoon SKF.

WARNING
LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
P<ImW A=635nm

e Cnenyer NpoynTaTh M COOMIOAATL MHCTPYKLMM MO IKCMyaTaLmMH.

SKF TKRT 20
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1. 06wme xapaKTepUCTUKH

NasepHbin TaxomeTp SKF TKRT 20 nMeeT GonbLuok BepTUKanbHbin XK=
OMCNNeN, KOTOPbINA 0BecneynBaeT NPeBOCXOAHYH BU3Yarnn3aLMIo B PA3NUYHbIX
cdepax NpuMeHeHKs.

Tarke oH cHaBxeH «PyHKLern NoBopoTa M300paXKeHHs», KOTopas
noBopaYMBaeT u3obpaxeHWe Ha aucnnee B yooGHoe 4ns nonb3oBatens
NONOXeHWe, HanpyUMep, NPK HalUEenMBaHWK YCTPOMCTBA NO HANPaBMNeHWo BHU3
B 06opyoBaHue.

[aHHas byHKUMS BpaLLEeHUs apcrnes 00ecreynBaeT 3HaYUTENbHYHO
IKCTITyaTaUmMoHHYH TMOKOCTb MPaKTUYECKH B MOGLIX CPepax MpUMEHEHMS C
3aTpyaHeHHbIM goctynom. OnTudeckoe 06opyioBaHHe Nasepa UMeeT NoBbILEHHbIE
ONTUYECKME XAPAKTEPUCTHKM MO CPABHEHMIO CO CTAHAAPTHBIMK HEKOHTAKTHBIMM
TaxomeTpamu. OH NOCTABNSETCS COBMECTHO C KOHTAKTHLIM NEpexoaHUKOM s
M3MEPEHWs KONMYeCTBa 0GOPOTOB B MUHYTY W NIMHEMHOW CKOPOCTH MPU KOHTAKTHbIX
uamepeHusx. Lpyrve GyHKUMKM BKIIOYAKOT JOCTHXKEHUE MAKCHMANbHOM 1
MUHUMANbHOM 331aHHOM CKOPOCTH W CPEAHECKOPOCTHBIE PEXKUMBI.

Battery low / Huskuii yposetb 3apaaa
6arapeu

Auto range / AsTomatnueckas
| __peryn1poBka guanasoHa:

| On target / HauenvBanue Ha M1LLEHb
I~ Program / Mporpamma

0N up / BKI seepx

0N down / BK/1 Hu3
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2. TexHUYecKue XapaKTepUCTUKH

O6wime ceeperus
Lucnnen

PaspelueHrure gucnnes

Mamatb

MHauKaTop HU3KOro
3apsga akkymynsropa
AsToMaTHyeCKoe
OTKMtoYeHue

U3mepeHune
OnTUyeckue peskuMsl

KoHTakTHble PeXUMbl

PexunMbl nogcyérta
BpemeHHow nHTEpBan

DYHKUMSA [OCTHXKEHMUA
3a1aHHOM CKOPOCTH
Bpema BbiGopky

CkopocCTb NMHEMHOro
nepemeLLeHus

OnTUYecknH 3amep
[uanasoH YacToTsl
BpaLLieHs
[MorpetwHocTb
PaccTosHue namepeHus
Yron pa6oTsl

BpaluatoLimics BepTrkanbHbI LMdpoBov
YK-aucnnen

TMONHOCTbO aBTOMATUYECKMI BLIOOP AManasoHa
0o 0,001 nukcena vnu ycTaHoBka +1 nukcen,
BbIGMPAETCA NOMb3oBaTENEM

lMocneaHWi pesynbTar CYMThIBAHUA COXpaHaeTcs
1 MUHYTY

Ha

Yepes 1 MUHYTY

Konuyecteo 060p0TOB B MUHYTY W KOMMYECTBO
000pOTOB B CeKyHOy (Takxe MHTepBan oTcyéta 1
BpEMEeHHOM 1HTepBan)

Konnyectso 060poTOB B MUHYTY M KONMYECTBO
0060pOTOB B CEKyHly, METPOB, Ap/108, byTOB B
MUHYTY W B CEKYHY

O6bLuee KONMMYECTBo 060POTOB, METPOB, dYTOB,
apOos

B cekyHpax Mexay uMnynscamu (0BpaTHbii

K03 DULIMEHT)

MakcumansHoe, MUHUManbHOe UK cpeaHee
3HaueHue

0,8 cekyHapl MKW BpeMs Mexdy UMMybcamu
0,1 cekyHapl, aBTOBLIGOD B PeskMMe [OCTUKEHUSA
MaKcMMarnbHoW U MUHUManbHOM 3adaHHOM
CKOpOCTH

ot 0,3 mo 1500 meTpos/muH (4500 dyToB/MMH)
UMW 3KBMBANEHT B CEKYHOAX

o1 3 10 99 999 060pOTOB B MUHYTY
+0,01 % nokasarens +1 nukcen

ot 50 MM go 2000 mm (1,9 - 78,7 groiima)
+80°

SKF TKRT 20
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IazepHbIM gaTumk

[ncTaHupoHHbIN
NasepHbIi JaTYUK

KoHTakTHbIV 3aMep
[lnana3oH YactoTbl
BpaLLLeHHS
[orpetuHocTs
KoHTakTHble
NEPEXOAHNKM

1 BCTpOEHHbIM Nasep, Knacc 2

TMRT 1-56, 3aKa3biBaeTca 4ONOMHUTENLHO

Makcrmym 50 000 060poTOB B MUHYTY B TeYeH e
10 cekyHa

+1 % nokasatens +1 nukcen

B KOMNNEKT BKMHOYEHbI KOHYC A U3MEepeHus
KONMMYecTBa 000POTOB B MUHYTY 1 CbEMHOE
M3MepHTENbHOE KoMeco B coope

IneMeHTbl NUTaHUA U pa60Ta

3neMeHTbl NUTaHUs

LnutensHocTb paboTsl

,D,OI'IOJ'IHMTeFIbeIE
BO3MO>XXHOCTK 3apAnKu

Fa6apuTbin Bec
FaBapuTHbIE pa3Mepsl
u3penua

Bec uspenusa
06wmit Bec
(BKntoyasn kewc)

4 1LIEN0YHBIX 3NEMEHTA NUTaHKUs TUna AAA,
n [EC LRO3

24 vaca HenpepbIBHOro UCNoNb3oBaHUA

Het

213 x 40 x 39 MM (8,3 x 1,6 x 1,5 ngroima)

170 r (0,37 dyHTa)
7651
(1,7 dynTa)

JKcnnyaTauuoHHble TpeboBaHus

Pa6oyas TeMnepatypa
TemnepaTypa xpaHeHus

OTtHocuTenbHas
BNAXKHOCTb

Knacc 3aLuThl

KomnnekT noctaeku
KoMmnnekT noctasku

ot 0 go 40 °C (o7 32 po 104 °F)
ot —10 go +50 °C (o7 14 po 122 °F)

ot 10 po 90 %, 6e3 o6pa3oBaHMa KoHOeHcaTa
IP 40

1 x Taxometp SKF TKRT 20

1 x KOMMMEKT KOHTAKTHbIX NepexoaHHUKoB
TMRT 1-57

4 x 3neMeHTa nuTaHKs AAA

1 x ynakoBKka 0TpaxxaTenbHOM NeHTbI

1 x MHCTPYKLMSA MO 3KCMNyaTaLmm

1 x KanMOPOBOYHBIN CepTUdUKAT
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3. Hactpo#ka no yMonuaHuto - pexxum o6opotos, 6e3
aBTOMaTHyecKoro sbibopa guanasoHa

3.1 NporpaMMupoBaHue - BbIGOP peXxMMa U3MepeHun

Bce pexkuMbl M3MepeHnit BLIBUPaKTCA OaHHbLIM METOLOM M nocne
NOATBEPXKOEHS, BLIOPAHHbIN PEXMM OCTAETCA B NOCTOAHHOM NaMATK A0 Tex
nop, noka He ByOeT nepenporpaMMMUpoBaH NoMb3oBaTeneM.

[Ons sbibopa pexuMa yaepxmsaTh NPOrpaMMHyH KHOMKY HaXKaTon 1
HaxaTb KHOMKY M3MEpeHuH, 3aTeM oTnycTUTL 06e KHonku. Ha aucnnee
0T06pasaTCs BCe 3HaYKM, a TeKyLLMI OuanasoH Byaer Murath.

[Ons sbiBopa HOBOTO PeXMMa M3MEPEHUM HaXKMMaTb KHOMKM BBEPX U
BHM3, YTOBBI NPOCMOTPETL PexMMbI. Koraa 3Hayok TpebyemMoro pexxuma
3aMMraeT, OTNYCTUTL KHOMKY M3MEPEeHUs U HakaTb NPOrpaMMHyHo
KHOMKY OfWH pas, YToBbl NOATBEPANTL BLIBOP HAacTpoKkKW. [na
HECKOPOCTHbIX PEXKMMOB YCTPOMCTBO Y>KE 3anporpamMMUpOBaHO M FOTOBO K
MCNOMb30BaHMIO.

Ons sbiBopa MaKc., MMH., CPefl. PEXXMMOB NPOA0MKaTh NPOKPYYMBaTH
ux. Ecnu pexum He TpeByeTca, 0CTaHOBMTb CKAHWPOBaHWE NPK POBHOM
CBEYEHMM BCEX TPeX 3HAYKOB, 3aTeM OMH Pa3 HaXaTb NPOrPaMMHYIO
KHOMKy. MprUBOp roToB K NPUMEHEHMIO.

MpumeyaHue:
BbiGpaHHble napameTpbl COXpaHSAIOTCA 40 Tex Nop, noka He OyayT
nepenporpaMMMpoBaHsl.

3.2 OnTHyuecKkoe U3MepeHHe CKOPOCTH BpaLLeHus - 06/MuH unu o06/c

Cm. pasgen 3.1

TTpUKPenTL HeBOMbLLYID 0TPaXaTeNbHYH0 MULLIEHD K Bary MexaHW3Ma
(cTaHpapTHLINA pasMep 6 MM X 25 MM).

3anycTuTb MexaH13M W HanpasuTb TaXOMeTP K MULLIEHM.

HasaTb v yaepskusaTh 06e KHOMKK BBEPX/BHU3 NS ONTUMANbHOro
NPUMEHEHWs W aanee yaepxuBaTh KHOMKU HenpepbIBHO.

HanpasuTb nyy ceTa Ha MULLIEHD, YEROMBLUMCh, YTO 3HAYOK «HA
MULLIEHW>» MOACBEYEH UMK HENPepbIBHO MUraer.

OcyLLIeCTBUTL CYMTBIBAHME KONMYECTBA 060POTOB B MUHYTY. MpK
OTNYCKaHWM KHOMKK NOCNeAHWe Pe3ynbTaTkl CYUThIBAHMA COXPAHSITCS.
lMocnenH1e pesynbTaThl CYMTHIBAHHS KONUYECTBa 06OPOTOB B MUHYTY
BynyT oTo6paxarbcs Ha aucnnee 8 TedeHre 1 MUHyThI.

YcTaHoBWTL kKHonky BKIT Ha Hynesoe 3HaueHue Unu BbINoMHUTL Opyrie
M3MepeHus.

MMocne Toro, kak kHonka BKIT 6ymet otnyliena, nokasatens Bynet
COXpaHEeH B TeYeHWe OfHOM MUHYThI, @ 3aTeM nocneayeT aBToMaTyeckoe
OTKNIoYeHKe.
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3.3 KoHTakTHOE n3MepeHue CKoOpoCTHU BpaLLleHuna - 06/MVIH Unu 06/C
Cm. pazgen 3.1

e [IpUKPENUTL KOHTAKTHbIM NEPexXoAHMK Ha TaxoMeTpe W y6eamThea B
Hafnexalllen NNOTHOCTH 3aLenkMBaHWS CoeduHEeHHs.

e 3anycTuTb MexaHu3M 1 06eCcneymTb CyXOM KOHTaKT C yrnyBneHuem Ha
KOHLe Bana (koneco MoXeT BbITh yaaneHo).

e [IPUKOCHYTHCA K KOHLLY Bana pe3svHOBbLIM KOHYCOM, 06eCcneyms yCTonumnsoe
W CMMBHOE HaXKaTHe W pacnonoxeHye Nprdopa TOYHO Ha OOHOM NUHWK C
BaNoM CTaHka.

e HaxaTb v yaepKunBaTb BEPXHIOK UMK HUXKHIOK KHOMKK M3MEepeHMUs,
CKOMbKO HEOBXOAMMO, 4TOGkI OMPEaeniTb CKOPOCTb.

e [locne Toro, Kak kHomka BKJIT 6ymet oTnyLieHa, pesynsTaThl CHUTbIBAHWS
6ynyT oToGpaXkaThbCsl B TeYEHWE OAHOM MUHYTHI, @ 3aTeM nocrnemayer
aBTOMATHYeCKoe OTKMYeHKe.

3.4 NInHenHOe KOHTaKTHOE U3MepeHWe CKOpPOCTen - MeTpbl, Apabl,

¢yTbI uT.An.
Cm. pasgen 3.1

o [IpuKpenuTb KOHTAKTHbIM NePexodHMK, Kak 0MUCcaHo BbILLE.

o Ynepkwusasn kHonky BKIT HaxkaToM, pacnono)uTs KOHTAKTHOE KOMeco
Ha OBUXKYLLIEMCS MOBEPXHOCTH M CYMTATL NUHEMHBIN NOKaszaTens,
yOeamBLLMCh, Y4TO KOMECO HAXOAMTCSA B BEPTUKANbHOM MOMOXEHUM
OTHOCHTENbLHO ABUXKYLLENCS NOBEPXHOCTH.

e [Ipy OTNYCKAHWK KHOMKKW BKNIOYEHWUS NoKasaTenb nocnesHWe nokasatenu
6ynyT oToGpakaThbCs Ha Aucnnee B TedeHre 1 MUHYTLI.

e [lpubop coxpaHseT BbIGPaHHbIM PEXMM M3MEPEeHUs AN AanbHEeNLLIMX
NIMHENHBIX U3MEPEeHWI Mocne OTKMKYeHHs, noka He Gyaert
3aMporpaMMMpoBaH Ha OpYro PesKUM.

3.5 ABTOMaTHYeCKMH BbIBOP AManasoHa - TONbKO CKOPOCTHbIE
pexumbl

. HDM BbINONMHEHWUU U3MEPEHUA C UCNONb30BaHWEM BerHel‘/ll N HWKHEN
KHOMOK N0MNb30BaTefib MOXXET NepekntovaTbCsa Mexkay aBToMaTuyecknm
M HEeaBTOMATUYECKUM PEXXMMOM HaXaTuem I'IpOI'paMMHOﬁ KHoMkW. B
ABTOMATHUYECKOM pexkume 6y,D|eT noacsevynBaTbCa 3HA40K A.
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3.6 PexxuM oTcnexxmBaHusa cpefiHen CKOPOCTH - Cpeq.
Cm. pazgen 3.1

L4 Pexunm Cpe,D,HelZ CKOpPOCTH - ,D,aHHbIlZ Pexum ol’)ecneqMBaET BpallleHne Ha
cpenHeM M3 nocnegHMx 8 M3MEPEHHbIX 3HAYEHMN CKOpOCTH.

L4 Haxatb u yoep>xvBaTb KHOMKY BKH}OHEHMH/OTKJ‘IIOQEHMFI NpK NONOXKeHUK
CTPENnKK «Bnepea» 1 yOoepXueaTb HeNnpepbIBHO.

L4 Hal‘lDaBMTb ny4 CBeTa Ha MULLUEHb, yée,ELMBLLIMCb, YTO 3HAYOK «Ha
MULLIEHW> NOABUNCA B BerHeﬁ 4acTu gucnnes.

L4 BbINONHWTL CYMTLIBAHWE KONMYECTBA O()OpOTOB B MUHYTY.

3.7 3KcnnyaTau,ua B MaKCUManbHOM U MUHUMANTbHOM pPeXHUMaX.
¢'yHKLl,MI4 DOCTUXKEHHUA 3a,D,aHHOF1 CKOPOCTH - MaKC., MUH.
Cm. pazgen 3.1

o Bbibparb Tpebyembiit PexuM, T.e MaKCUManbHbIM Mk MAHUMAnbHBIM (MaKc., MUH.)

e Ha JaHHbIM MOMEHT Bbl FOTOBbI BbINOMHWTL CYMTLIBaHKE «[1o 3anpocy,
npoOomkan 0bbluHyo padoty.

e B COCTOSAHMM FOTOBHOCTHM K HaYarny UCNbITaHUA [OCTUXKEHWS 3aaHHOr0
3HaYeHWs, YOePXKUBas KHOMKY U3MEPEHUS, OOMH Pa3 HaxaTb NPOrPaMMHYHO
KHOMKY. Ha gaHHoM 31ane npuGop NepexmioYuTCs Ha BbICOKOCKOPOCTHOM
pexum otcyeta Bpemenn (0,1 cekyHa) M 3adUKCUPYeT BbICLUMM MK
HU3LUMI pesynbTaT CYMThIBAHMS NOCNE HAKATUA NPOrPaMMHOM KHOMKK.
[pu OTMYCKAHWM KHOMKW BKMIOYEHWS MOKa3aTenb OyOeT COXPaHEH v
BBIMOMHWTCA BLIXOL U3 PEXMMa pUKcaLmMK. Ecniu HeoBxoamma dukcaums
MHbIX M3MEPEHWH, CnedyeT noBTopuTh 3.7.

3.8 Pe)XMM OTCUETHbIX U3MEPEHUH - OTCYET.
Cm. pasgen 3.1

e BuiBpaTb pexxum oTcyéTta (0TCYET).

e [1ns onTMYecKoro oTcYéta BpalLieHWs HanpaBWTh NyY CBETa Ha MULLIEHD,
1 NPU YAEPXUBaHUK KHOMKK Npubop ByaeT usMepsTs 060poThl, a Ha
oucnnee Byaet otobpakarbca OTCHET B TeueHre 1 MUHYTHI.

e [1ns KOHTAKTHOr0 METOAa NPUKPENUTL KOHTAKTHBIM NepPexoaHuK, MpMKaTh
CUrHaNbHBIA KOHYC K KOHLLY Bana, npuéop ByaeT uaMepsTh KONUMYeCTBo
060poToB.
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3.9 UsMepeHHa obLuen NMHERHON ONWHbI - METPbI, dYThI, APAbI.

Cm. pazgen 3.1

BbiGpaTth nto6yto NMHEMHYI0 eauHULY U3MEPEHUS, MPUKATb KOHTAKTHOE
KOMeco K ABWXKYLLIEHCS NOBEPXHOCTH M HAYaTb OTCYET HAKATHUEM U
yOepKaH1eM KHOMKKU namepenmns. OTcYéT ByaeT NpoaonkaTbes, noka
KHOMKa He GymeT oTnyLeHa.

OToBpaxaemoe 3Ha4YeHWe MOXKET MPOCMOTPEHO B 3KBUBANEHTHbIX
3HaYeHWsX B MeTpax, dyTax, ApAax HaxkaTHeM NporpamMMHON KHOMKK.
prBop aBTOMATUYECKM PACcCYMTAET COOTBETCTBYHOLLIME 3HAYEHUA.

MpumeyaHue:
EMHMUBI M3MEPEHWM COXPaHAOTCS B 3aBO/ACKOM 3aMporpaMMUMPOBaHHOM
3HAYeHUU, T.e B MeTpax.

3.10 U3mepeHHe BpEMEHHOIO UHTEPBANA - UHT.

Cm. pasgen 3.1

Bri6paTh pexuM 1HT.

[aHHbIM pesKMM No3BOMSAET OCYLLECTBNATL M3MEPEHWUE BPEMEHW Mex .y
MMMYMbCaMK Yepes ONTUYECKYo cucTeMy (Mnu KoHTakTop).

TMprBop OCYLLIECTBAAET OMNTUYECKOE U3MEPEHME BPEMEHM B CEKYHAAX

Mex Oy UMNYMbCaMK, YTO NPUMEHWUMO [N XPOHOMETPaXKa LpKna
NopLUHeBoro 06opynoBaHus.

(Bpems B cekyHaax Ha 060poT), paBHoe 0BpaTHOM CKOpPOCTH.

B naHHOM pexuMe BO3MOXKHO U3MEPEHME CaMbIX HU3KMX CKOPOCTEM, HKe
3 06/MuH.

3.11 Nonoxenue gucnnes - PYHKLWUA NOBOPOTA U300paXKeHUs -

Bce pexumsbl

MprBop MOXeT MCNoNb30BaThca ¢ NoBopoToM Ha 180° (Hanpumep,
NpwW HanpasneHuK nyya ceeta B 06opyaoBaHue caepxy BHW3). Ona
obecneyeHnst HOPManNbHOIO CYUTLIBAHWS NokasaTenem aucnnen
NOBOPAYMBAETCS COOTBETCTBYHOLLIMM 0OPA3OM.

KHonka BBEPX akT1BMpyeT HopManbHbIM PEXUM ANA ONTUYECKMUX U
KOHTAKTHbIX M3MepeHuH.

KHonka BHM3 akTusupyeT pexkum BpaLLieHWs aucnies 1 aucnnen
NOMHOCTHIO, BKNtOYAsH COOTBETCTBYHOLLME 3HAYKW. BpalleHve
ocywiectsnsetcs Ha 180 rpafycos, o6ecnedymBas qoCTyn B CHIOXKHbIX
cdpepax NpUMEHeHUs.
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3.12 OucTaHUUOHHbIN BBOS,

e [lpubop TKRT 20 MOXKeT NoaxmtoyaThcs K AUCTaHLMOHHOMY Na3epHOMY
natyuky, obosHaveHne TMRT 1-56. BctaBWTh OMCTaHUMOHHBLIM BBOL,
B LUTEKEpHOe rHe30, PacnonoXeHHoe Ha 3a4HEeM KOHLE MHCTPYMeHTa.
Mpr6op TKRT 20 B gaHHbIA MOMEHT padoTaeT B 06bIYHOM PeXxuMe, HO
CYMTbIBAHWE AAHHbBIX OCYLLIECTBNAETCH OUCTAHLUMOHHBIM Na3epoM.

o [IMCTAHUMOHHBIM LATYUK MOXKET YAEPXKMBATLCS BPYUHYIO UMK
yCTaHaBNMBaTLCA Ha KpoHLWTelHe (0603Hauenne TMRT 1-60). Takxke
BO3MOXEH MOHT&X Ha NOCTOSHHOW OCHOBE.

Mpumeyanue:
B 0aHHOM pexxvMe BHYTPEHHAS ONTUYEeCKas C1cTeMa aBToMaTUYecku
OTKMIOYaeTCs.

3.13 3aMeHa akkymynatopa
e TpebosaHus K nuTaHuto: LLienoynsle akkyMmynatopsl 4 x AAA

SKF TKRT 20
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4. TexHuuyeckoe oBcny)kuBaHue

BaHo:
PeMOHT 1nu 0BCnyskMBaHUE JOMKHbI BbIMOMHATLCH UCKMTIOYUTENBHO KOMMaHWen
SKF.

1. T[pubop TKRT 20 He npeaHasHayeH ON9 UCMONb30BaHUA B 3amblNeHHbIX
YCNOBUSAX.

2. Ecnu MMeeT MecTo YpesMepHbIi M3HOC/KOpPPO3WsA METaNIMYeckoro
NOKPbITUS KOPMYCa C BbICTYNNEHWEM Ha MOBEPXHOCTH OpYruX LIBETOB,
YCTPOWCTBO MOXeT BbiTh Bo3BpalLieHo B SKF ansa ocMoTpa v TeXHUYeckoro
o6cnykmBaHms.

3. T[pubop TKRT 20 He momkeH NoggsepraTbca BO3OENCTBUIO MEXaHUYECKMX
1 TEPMUYECKMX HArpy30K, a TakKe BO3AEMCTBUIO KakMX-NMO0
KOPPO3MOHHBIX BELLLECTB.

MpumeyaHue:

[aHHbir npuéop 6bin paspaboTaH TakuM 00Pa3oM, YTOOLI UCKMIOYNTL
NpUYMHEHWe TPaBM 1 OpYroro Bpeda B ciyyae KoHTakTa. Kpome toro, npubop
He BblpabaTbiBaeT U3GLITOYHOE Tenno, MHbPAKPACHOE, 3NEeKTPOMArHUTHOE UMK
MOHU3MPYIOLLIEE M3NYYeHHe, U He NPeacTaBnaeT Kakux-nrMbo onacHoCTeM, He
CBA3AHHbIX C 3M1EKTPUYECTBOM.

5. 3anacHble YyacTu U BcnoMoraTensHoe o6opygosaHue

0O6o03HaueHue HaumeHoBanue

TMRT 1-56 LMCTaHUMOHHBIM NA3ePHBLIM OaTYMK

TMRT 1-57 KoHTaKTHbIV NepexoaHuK

TMRT 1-57K KomMnnekT koneco/ KoHyC ois U3MepeHus
KONMWYecTBa 000POTOB B MUHYTY

TKRT-RTAPE OTpaxatensHas neHTa

TMRT 1-60 KpoHLwTenH ons AMCTaHUMOHHOTO Na3epHOro
faTymka

TDTC 1/A 06Lmi Kerc Be3 cogepkrmoro, pasmep A
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The contents of this publication are the copyright of the publisher and may not be reproduced
(even extracts) unless prior written permission is granted. Every care has been taken to
ensure the accuracy of the information contained in this publication but no liability can be
accepted for any loss or damage whether direct, indirect or consequential arising out of the
use of the information contained herein.

Le contenu de cette publication est soumis au copyright de [‘éditeur et sa reproduction, méme
partielle, est interdite sans autorisation écrite préalable. Le plus grand soin a été apporté &
l'exactitude des informations données dans cette publication mais SKF décline toute
responsabilité pour les pertes ou dommages directs ou indirects découlant de utilisation du
contenu du présent document.

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit unserer vorherigen schriftlichen Genehmigung
gestattet. Die Angaben in dieser Druckschrift wurden mit groRter Sorgfalt auf ihre Richtigkeit
hin Gberprift. Trotzdem kann keine Haftung fur Verluste oder Schaden irgendwelcher Art
uibernommen werden, die sich mittelbar oder unmittelbar aus der Verwendung der hier
enthaltenen Informationen ergeben.

El contenido de esta publicacion es propiedad de los editores y no puede reproducirse

(incluso parcialmente) sin autorizacién previa por escrito. Se ha tenido el maximo cuidado para
garantizar la exactitud de la informacion contenida en esta publicacién, pero no se acepta
ninguna responsabilidad por pérdidas o darios, ya sean directos, indirectos o consecuentes, que
se produzcan como resultado del uso de dicha informacion.

La riproduzione, anche parziale, del contenuto di questa pubblicazione & consentita soltanto
previa autorizzazione scritta della SKF. Nella stesura ¢ stata dedicata la massima attenzione al
fine di assicurare l'accuratezza dei dati, tuttavia non si possono accettare responsabilita per
eventuali errori od omissioni, nonché per danni o perdite diretti o indiretti derivanti dalluso
delle informazioni qui contenute.

0 conteddo desta publicagao é de direito autoral do editor e nao pode ser reproduzido

(nem mesmo parcialmente), a ndo ser com permissdo prévia por escrito. Todo cuidado foi tomado
para assegurar a precisao das informacdes contidas nesta publicacdo, mas nenhuma
responsabilidade pode ser aceita por qualquer perda ou dano, seja direto, indireto ou
consequente como resultado do uso das informagdes aqui contidas.

AERMABHE RIS BIEERE S A BB ITERES (EESIH) .
BNEREMT —IERERUREADRN ESNERERTIR, BRITFANEER
SR ENETREFRERBETRE, NEUSHREREE.

(B SMTEILEY.

CopepaHme 3T0i NYBNMKaLMM ABNAETCH COBCTBEHHOCTBIO M3MIATENS 1 HE MOXET ObiTb
BOCNPOM3BE/EHO (aXKe YaCTUHO) 6e3 NPEBAPUTENLHOMO NHCbMEHHOMO PaspeLLIeHHs.
HecMoTps Ha To, 4TO BbinM NPUHSTEI BCE MePbI N0 06eCneyeHMio TOUHOCTH UHdOPMaLMM,
COAEPKALLEHCA B HACTORLLIEM U3[AHNM, U3AATENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTM 3a NK0GOH YLLLEps,
NPAMOVA MM KOCBEHHBIA, A3 uc 7 MHdOpMaLUM.
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